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1 About this document
This user manual describes the installation, commissioning and parameter setting of the GEZE IO 420.  
Installation and commissioning of the windows and doors are not part of this user manual. 

1.1 Product description
With GEZE IO 420, GEZE components for door and window systems as well as the RWS-system of GEZE are
"CLOSED". The IO 420 is a coupler module for the networking of components and for the integration of non-bus-
compliant components in the GEZE system. This user manual describes the individual module types that can be 
implemented using this system. 

1.2 Further documents
The components supplied by GEZE include the relevant data sheets with technical data. These must be heeded. 
All data sheets and further documents can also be found on the internet at www.geze.com.

1.3 Symbols and illustrations
Warning notices
In these instructions, warning notices are used to warn against material damage and injuries.

 X Always read and observe these warning notices.
 X Observe all measures marked with the warning symbol and warning word .

Warning symbol Warning word Meaning

      – CAUTION Information to prevent property damage, to understand or optimise the  
operation sequences.

Further symbols and illustrations
Important information and technical notes are highlighted to explain correct operation.

Symbol Meaning
     means “important note”

       means “additional Information”

 X  Symbol for an action: This means you have to do something.
If there are several actions to be taken, keep to the given order.

Abbreviations

ANSI  American National Standards Institute
APDU  application layer protocol data unit
B/IP  BACnet/IP broadcasting management device
BACnet Building Automation and Control networks
BMA  Fire alarm system
COV  change of value
CP  Capacitor plate (capacitor power)
DCC  Device communication control
EDE  Engineering Data Exchange
IQ Lock Aut Motor lock for the passive leaf
IQ Lock EL Motor lock
KL 220  Terminal box 220
KZF  Short-term release
MAC  medium access control

MBZ
MS/TP  Master Slave Token Passing
NC  normally closed contact (normally closed)
NO  normally opened contact (normally open)
RWA  Smoke and heat extraction system
SCT   Key switch  
ST 220  Service terminal
TZ 320 Door control unit 320
TE 200  Control panel 200
VAT 220 Virtual display indicator board 
ZSU  Timer
GF  Active leaf
SF  Passive leaf
BMA  Fire alarm system
RWS  Emergency exit system

2 Safety and responsibility

2.1  Fundamental safety precautions 
 X Use only original GEZE parts for repair work. 
 X Unauthorised changes to the system exclude GEZE's liability for any resulting damage. 
 X Primary protective measures are to be carried out on site. 
 X Follow the VDE 0100 and VDE 0815 standards when laying the cables
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1 Zu diesem Dokument
Dieses Benutzerhandbuch beschreibt die Montage, Inbetriebnahme und Parametrierung des GEZE IO 420.  
Montage und Inbetriebnahme der Fenster und Türen sind nicht Bestandteil dieses Benutzerhandbuchs. 

1.1 Produktbeschreibung
Mit dem GEZE IO 420 werden GEZE Komponenten für Tür- und Fenstersysteme sowie das RWS-System von GEZE
gesteuert. Das IO 420 ist ein Koppelmodul zur Vernetzung der Komponenten und zur Integration nicht busfähi-
ger Komponenten in das GEZE System. In diesem Benutzerhandbuch werden die einzelnen Modultypen be-
schrieben, die mit diesem System umgesetzt werden können. 

1.2 Weitere Dokumente
Im Lieferumfang der Komponenten sind jeweils Datenblätter mit technischen Daten enthalten. Diese sind zu 
beachten. Alle Datenblätter und weitere Dokumente finden Sie auch im Internet unter www.geze.de.

1.3 Symbole und Darstellungsmittel
Warnhinweise
In dieser Anleitung werden Warnhinweise verwendet, um Sie vor Sach- und Personenschäden zu warnen.

 X Lesen und beachten Sie diese Warnhinweise immer.
 X Befolgen Sie alle Maßnahmen, die mit dem Warnsymbol und Warnwort gekennzeichnet sind.

Warnsymbol Warnwort Bedeutung

      – VORSICHT Informationen zur Vermeidung von Sachschäden, zum Verständnis oder zum Optimie-
ren der Arbeitsabläufe.

Weitere Symbole und Darstellungsmittel
Um die korrekte Bedienung zu verdeutlichen, sind wichtige Informationen und technische Hinweise besonders 
herausgestellt.

Symbol Bedeutung

     
bedeutet „Wichtiger Hinweis“

       
bedeutet „Zusätzliche Information“

 X  Symbol für eine Handlung: Hier müssen Sie etwas tun.
Halten Sie bei mehreren Handlungsschritten die Reihenfolge ein.

Abkürzungen

ANSI  American National Standards Institute
APDU  application layer protocol data unit
B/IP  BACnet/IP broadcasting management device
BACnet Building Automation and Control networks
BBMD  BACnet/IP broadcasting management device
BIBBs  BACnet Interoperability Building Blocks
BMA  Brandmeldanlage
COV  change of value
CP  Kondensatorplatine (capacitor power)
DCC  Device communication control
EDE  Engineering Data Exchange
IQ Lock Aut Motorschloss für den Standflügel
IQ Lock EL Motorschloss
KL 220  Klemmenbox 220
KZF  Kurzzeitfreiagbe
MAC  medium access control

MS/TP  Master Slave Token Passing
NC  Öffnerkontakt (normally closed)
NO  Schließerkontakt (normally open)
PICS  Protocol Implementation Conformance Statement
RWA  Rauch- und Wärmeabzug
SCT  Schlüsselschalter
ST 220  Service-Terminal
TZ 320 Türzentrale 320
TE 200  Tableaueinheit 200
VAT 220 Virtuelles Anzeigetableau 
ZSU  Zeitschaltuhr
GF  Gangflügel
SF  Standflügel
BMA  Brandmeldeanlage
RWS  Rettungswegsystem

2 Sicherheit und Verantwortung

2.1 Grundlegende Sicherheitshinweise 
 X Nur GEZE-Originalteile für Reparaturarbeiten verwenden. 
 X Eigenmächtige Veränderungen an der Anlage schließen eine Haftung von GEZE für daraus resultierende 

Schäden aus. 
 X Primärseitige Schutzmaßnahmen erfolgen bauseits. 
 X Bei der Leitungsverlegung müssen die Normen VDE 0100 und VDE 0815 beachtet werden. 
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2.2  Assigning staff
Installation, commissioning and repair work must be performed by properly trained personnel authorised by GEZE.

2.3  Product liability
In compliance with the manufacturer’s product liability as defined in the German "Product Liability Act", the instruc-
tions included here must be noted and followed. Failure to comply releases the manufacturer from his statutory 
liability. Only experts authorised by GEZE may carry out installation, functional checks and maintenance work. 

2.4  Guidelines
The GEZE IO 420 fulfils the following standards: 
 à DIN EN 61000-6-2: 2005 (in accordance with VDE 0839 Part 6-2 / March 2006)
 à DIN EN 61000-6-6: 2007+ A1:2011 in accordance with VDE 0839 Part 6-3 / September 2011

3 Product overview/installation details
3.1  Technical data

Device name: IO 420
Function: universal IO modules
Installation: Top hat rail mounting
Main dimensions [mm] (W x H x D): 107 x 111 x 59
Operating voltage: 24 V DC +/-15 % with reverse polarity 

protection
Induced current intake: max. 300 mA at 24 V
Total power consumption: 2 A at 24 V
Output current (pin 1 and 2): max. 1 A at 24 V
Contact rating for relay: 1 A at 30 V
Operating temperature [°C]: -20 to 80°C
Safety fuse: F900: Value 2.5 A

3.2  LEDs, connections and configuration of the IO 420

 

 Fig. 1: LEDs and connections GEZE IO 420

3.2.1  LEDs

LED 1 - (red) LED flashes if the microSD card is read or written. 
LED 2 - (yellow) LED lights up if “CP” (capacitor plate) is connected.
LED 3 - (red) LED flashes in case of a fault.
LED 4 - (green) LED flashes during normal operation.
LED 5 - (green) LED lights up if voltage supply for microcontroller is active.
LED 6 - (yellow) LED flashes if data is exchanged via BACnet.
LED in - (green) LED-in 4/3/2/1 lights up if input “in” 4/3/2/1 is active.
LED out - (red) LED-out 4/3/2/1 lights up if output “out” 4/3/2/1 is active.

3.2.2  Interfaces / GEZE IO 420

Interfaces  à CAN: 50 kBit/s, used for CAN bus capable automatic doors and door control units from GEZE.
 à ST 220: used for ST 220, IQ-Aut passive leaf.
 à GEZE-Bus: used for IQ-Aut active leaf.
 à BACnet: used for BACnet MS/TP interface. 

3.2.3  DIP switch configuration

CAN: Terminating resistor “CAN” 120 Ohm
 X Set the DIP switch at the start and end of the CAN-BUS to ON.

BACnet: Terminating resistor “BACnet” 120 Ohm
 X Set the BACnet DIP switch on the first and last IO 420 of the BACnet MS/TP bus to ON.

GEZE-Bus: DIP switch terminating resistor “GEZE-Bus” 120 Ohm
 X When GEZE motor lock or TZ 320 (connection for KL 220) is connected, set DIP switch to ON.

Network bias: DIP switch “Network bias” 
 X Set the DIP switch to ON to enable the network bias for BACnet MS/TP. 

Only one bias may be enabled in a BACnet MS/TP network system.

3.2.4  microSD

microSD card The microSD card (SDHC) is written and read in the FAT16/32 file format. Other formats are not sup-
ported. The IO 420 files can be copied to a microSD card. The ST 220 is required for this. The data can 
be adapted further at the PC if necessary (parameter setting or change in BACnet name). A microSD 
card can then be used to load the profile to another IO 420 with the same firmware. 
The following files are created on the card:
 à Name file for BACnet names: “IO420_V1.BAC”; 
 à Configuration file: “IO420_V1.CON”; contains all parameters of the IO 420.
 à Log file: “IO420_00.LOG” to “IO420_39.LOG”;  

Depending on the setting, alarm messages and actions are written into the log file.

     If the LED for microSD card is flashing, the microSD card must not be taken out of the slot.  
The IO 420 must be de-energised for the microSD card to be removed and inserted. 

3.2.5  Reset 

Reset push  
button

The factory settings can be restored using the reset push button.  
Carrying out a reset

 X De-energise the device.
 X Keep the reset button pressed on the printed circuit board.
 X Switch the voltage supply on. 

The device is restored to the factory settings after 6 seconds.  
LED 3 “fault” and LED 4 “normal mode” flash simultaneously in 0.4 second cycle. 

 X Release the reset button when the LEDs start to flash.
 X To return the device to operating mode, switch the voltage supply off and on again.
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2.2 Personal bestimmen
Montage, Inbetriebnahme und Reparaturen ausschließlich von Sachkundigen durchführen lassen, die von GEZE 
autorisiert sind.

2.3 Produkthaftung
Gemäß der im Produkthaftungsgesetz definierten Haftung des Herstellers für seine Produkte sind die hier ent-
haltenen Hinweise zu beachten. Die Nichtbeachtung entbindet den Hersteller von seiner Haftungspflicht. Nur 
Sachkundige, die von GEZE autorisiert sind, dürfen Montage, Funktionsprüfungen und Wartungen durchführen. 

2.4 Richtlinien
Die GEZE IO 420 erfüllt folgende Normen: 
 à DIN EN 61000-6-2: 2005 (entsprechend VDE 0839 Teil 6-2 / März 2006)
 à DIN EN 61000-6-6: 2007+ A1:2011 entsprechend VDE 0839 Teil 6-3 / September 2011

3 Produktübersicht/Montagehinweise
3.1 Technische Daten

Gerätebezeichnung: IO 420

H

T

B

Funktion: universal IO Module
Montage: Hutschienenmontage
Hauptmaße [mm] (B x H x T): 107 x 111 x 59
Betriebsspannung: 24 V DC +/-15 % mit Verpolungsschutz
Eigenstromaufnahme: max. 300 mA bei 24 V
Gesamtstromaufnahme: 2 A bei 24 V
Ausgangstrom (Pin 1 und 2): max. 1 A bei 24 V
Kontaktbelastbarkeit für Relais: 1 A bei 30 V
Betriebstemperatur[°C]: -20 bis 80°C
Sicherung: F900: Wert 2.5 A

3.2 LEDs, Anschlüsse und Konfiguration der IO 420

 Abb. 1: LEDs und Anschlüsse GEZE IO 420
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3.2.1 LEDs

LED 1 - (rot) LED blinkt, wenn microSD-Card gelesen oder geschrieben wird. 
LED 2 - (gelb) LED leuchtet, wenn „CP“ (Kondensatorplatine) angeschlossen ist.
LED 3 - (rot) LED blinkt bei Störung.
LED 4 - (grün) LED blinkt im normalen Betrieb.
LED 5 - (grün) LED leuchtet, wenn Spannungsversorgung für Microcontroller aktiv ist.
LED 6 - (gelb) LED blinkt, wenn Daten über BACnet ausgetauscht werden.
LED in - (grün) LED-in 4/3/2/1 leuchtet, wenn Eingang “in” 4/3/2/1 aktiv ist.
LED out - (rot) LED-out 4/3/2/1 leuchtet, wenn Ausgang “out” 4/3/2/1 aktiv ist.

3.2.2 Schnittstellen / GEZE IO 420

Schnittstellen  à CAN: 50 kBit/s, verwendet für TE 200, VAT 220, TZ 320.
 à ST 220: verwendet für ST 220, IQ-Aut Standflügel.
 à GEZE-Bus: verwendet für IQ-Aut Gangflügel.
 à BACnet: verwendet für BACnet MS/TP-Schnittstelle. 

3.2.3 DIP-Schalter Konfiguration

CAN: Abschlusswiderstand „CAN“ 120 Ohm
 X DIP-Schalter am Anfang und Ende des CAN-BUS auf ON setzen.

BACnet: Abschlusswiderstand „BACnet“ 120 Ohm
 X BACnet DIP-Schalter am ersten und am letzen IO 420 des BACnet MS/TP Bus auf ON setzen.

GEZE-Bus: DIP-Schalter Abschlusswiderstand „GEZE-Bus“ 120 Ohm
 X Bei Anschluss von GEZE-Motorschloss oder TZ 320 (Anschluss für KL 220), DIP-Schalter auf 

ON setzen.
Network-Bias: DIP-Schalter „Network-Bias“ 

 X Um den Network-Bias für BACnet MS/TP zu aktivieren, DIP-Schalter auf ON setzen. 
In einem BACnet MS/TP Netwerksystem darf nur ein Bias aktiviert sein.

3.2.4 microSD

microSD-Card Die microSD-Card (SDHC) wird im FAT16/32-Fileformat geschrieben und gelesen. Andere Formate 
werden nicht unterstützt. Die Dateien des IO 420 können auf eine microSD-Card kopiert werden. 
Hierfür wird das ST 220 benötigt. Gegebenenfalls können die Daten am PC weiter angepasst werden 
(Parametrierung oder Änderung der BACnet-Namen). Das Profil kann dann mittels microSD-Card auf 
ein anderes IO 420 mit gleicher Firmware geladen werden. 
Folgende Dateien werden auf der Karte erstellt:
 à Namensdatei für BACnet-Namen: „IO420_V1.BAC“; 
 à Konfigurationsdatei: „IO420_V1.CON“; beinhaltet alle Parameter des IO 420.
 à Log-Datei: „IO420_00.LOG“ bis „IO420_39.LOG“; 

Je nach Einstellung werden Alarmmeldungen und Aktionen in die Log-Datei geschrieben.

     
Wenn die LED für microSD-Card blinkt, darf die microSD-Card nicht aus dem Slot herausgenommen werden.  
Zum Entfernen und Einstecken der microSD-Card das IO 420 spannungslos schalten. 

3.2.5 Reset 

Reset-Taster Mit dem Reset-Taster kann die Werkseinstellung wiederhergestellt werden.  
Reset durchführen

 X Gerät spannungslos schalten.
 X „Reset-Button“ auf der Platine gedrückt halten.
 X Spannungsversorgung einschalten. 

Nach 6 Sekunden wird das Gerät auf Werkseinstellung versetzt.  
LED 3 „Störung“ und LED 4 „Normalbetrieb“ blinken im 0,4 Sekunden-Takt gleichzeitig. 

 X Wenn die LEDs blinken „Reset-Button“ loslassen.
 X Um das Gerät in den Betriebsmodus zurückzusetzen, Spannungsversorgung aus- und wieder 

einschalten.
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3.3  BACnet for GEZE IO 420
Networked MS/TP devices
When MS/TP devices are networked, the line topology must always be observed. To avoid branch lines, each IO 
420 has two BACnet connections.

Fig. 2: Wiring of BACnet MS/TP and setting of terminating resistor and network bias.

A BACnet MS/TP network requires one active network-bias. The “BACnet” terminating resistor built inside the 
device must be switched on at the beginning and end of the bus using the respective DIP switch.
Maximum 32 MS/TP devices can be connected in one segment. 
The wiring must meet or exceed the BACnet and MS/TP EIA-485 network standard and be specified as follows: 
 à Shielded cable, pair-wise twisted.
 à Impedance 100-130 Ohm. 
 à Capacity between the wires < 100 pF/m (30 pF/ft). 
 à Capacity between the wire and the shield < 200 pF/m (60 pF/ft). 
 à The maximum length of any individual segment is 900 m (AWG18 cable; wire cross-section 0.82 mm²).  

With large cable lengths, an amplifier may have to be integrated in the bus to guarantee function.

Standard setting of the interface:
 à Baud rate:    76.8 kB
 à Data bit:    8
 à Stop bit:    1
 à Parity:    none

The following BACnet object types are used for the GEZE IO 420:
 à Device object   (one object)
 à Binary input   (up to four objects)
 à Multi state value  (up to ten objects) 
 à Notification class object  (one object) 

3.3.1  Object structure of BACnet for GEZE IO 420
The IO 420 offers 14 module types, each of which can be used with up to 22 objects or in the software version IO 420 
MBZ. The BACnet objects are adapted to the selected module type. The respective EDE lists can be found in the annex 
to this document.

Index Project Instance number Description

1 Device object 1 contains the device description.

2 multistate value 1 shows the current module type.
3 multistate value 2 shows the current alarm message.

Termination 120 Ohm Router Termination 120 Ohm

Only one bias may be enabled  
in a BACnet MS/TP network system.

4 Binary input 1
assigned differently depending on the module type

5 Binary input 2

6 multistate value 3 Status message
7 multistate value 4 Command 
8 Notification class object 1 Object for alarm message
9 multistate value 5 Status message
10 multistate value 6 Command
11 Binary input 3

assigned differently depending on the module type
12 Binary input 4
13 multistate value 7 Status message
14 multistate value 8 Command
15 multistate value 9 Status message
16 multistate value 10 Command
17 multistate value 11 alarm 1 for DCU
18 multistate value 12 alarm 1 for DCU
19 multistate value 13 alarm 1 for DCU

20 multistate value 14 Command
21 multistate value 15 Command

22 multistate value 16 Command

3.3.2  Changing the object description 
The object description is changed through the BACnet connection. Any BACnet configurator can be used for this 
purpose. 

3.3.3  Changing the BACnet parameters
The IO 420 has four BACnet parameters which can be set using the GEZE service terminal ST 220 or by editing the 
configuration file at the PC using the microSD card.

 à Device ID: must be unambiguous in the BACnet network. It may not be allocated twice.
 à MAC address: must be unambiguous in an MS/TP network.  
 à Baud rate: 76.8 kB (standard setting).
 à Instance number of “notification class object”: The IO 420 only has one “notification class object” since there 

is only one object for alarm messages. In the factory setting, multi state value #2 is allocated to this, but it can 
be changed by the user. The value range is between 1 and 90.

3.3.4  Changing the object name
This change is carried out by editing the name file “IO420.BAC” at the PC (microSD card).

     If the LED for microSD card is flashing, the microSD card must not be taken out of the slot. The IO 420 must 
be de-energised for the microSD card to be removed and inserted. 

 X After the name file has been edited and entered, the following function must be carried out in the service 
menu for the changes to be applied: “Parameter SD-Card” --> “BAC-Name SD -> IO420”.

Title Name of BACnet object
0.Device object         =BAC-PR47-232;
1.binary input 1        =GEZE047AE1E2EL32B125000801;

2.binary input 2        =GEZE047AE1E2EL32B225000801;
3.binary input 3        =not_used;

4.binary input 4       =not_used;
5.Multistate value 1   =module_type;
6.Multistate value 2   =GEZE047AE1E2EL32A106000801;
7.Multistate value 3           =TZ320_state;            
8.Multistate value 4   =TZ320_command;                  
9.Multistate value 5   =alarm_details;                  
10.Multistate value 6                 =not_used;        
11.Multistate value 7                  =not_used;        
12.Multistate value 8  =not_used;        
13.Multistate value 9                   =not_used;        
14.Multistate value 10                   =not_used;        
15.Multistate value 11                 =not_used;

GEZE IO 420
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3.2.1 LEDs

LED 1 - (rot) LED blinkt, wenn microSD-Card gelesen oder geschrieben wird. 
LED 2 - (gelb) LED leuchtet, wenn „CP“ (Kondensatorplatine) angeschlossen ist.
LED 3 - (rot) LED blinkt bei Störung.
LED 4 - (grün) LED blinkt im normalen Betrieb.
LED 5 - (grün) LED leuchtet, wenn Spannungsversorgung für Microcontroller aktiv ist.
LED 6 - (gelb) LED blinkt, wenn Daten über BACnet ausgetauscht werden.
LED in - (grün) LED-in 4/3/2/1 leuchtet, wenn Eingang “in” 4/3/2/1 aktiv ist.
LED out - (rot) LED-out 4/3/2/1 leuchtet, wenn Ausgang “out” 4/3/2/1 aktiv ist.

3.2.2 Schnittstellen / GEZE IO 420

Schnittstellen  à CAN: 50 kBit/s, verwendet für TE 200, VAT 220, TZ 320.
 à ST 220: verwendet für ST 220, IQ-Aut Standflügel.
 à GEZE-Bus: verwendet für IQ-Aut Gangflügel.
 à BACnet: verwendet für BACnet MS/TP-Schnittstelle. 

3.2.3 DIP-Schalter Konfiguration

CAN: Abschlusswiderstand „CAN“ 120 Ohm
 X DIP-Schalter am Anfang und Ende des CAN-BUS auf ON setzen.

BACnet: Abschlusswiderstand „BACnet“ 120 Ohm
 X BACnet DIP-Schalter am ersten und am letzen IO 420 des BACnet MS/TP Bus auf ON setzen.

GEZE-Bus: DIP-Schalter Abschlusswiderstand „GEZE-Bus“ 120 Ohm
 X Bei Anschluss von GEZE-Motorschloss oder TZ 320 (Anschluss für KL 220), DIP-Schalter auf 

ON setzen.
Network-Bias: DIP-Schalter „Network-Bias“ 

 X Um den Network-Bias für BACnet MS/TP zu aktivieren, DIP-Schalter auf ON setzen. 
In einem BACnet MS/TP Netwerksystem darf nur ein Bias aktiviert sein.

3.2.4 microSD

microSD-Card Die microSD-Card (SDHC) wird im FAT16/32-Fileformat geschrieben und gelesen. Andere Formate 
werden nicht unterstützt. Die Dateien des IO 420 können auf eine microSD-Card kopiert werden. 
Hierfür wird das ST 220 benötigt. Gegebenenfalls können die Daten am PC weiter angepasst werden 
(Parametrierung oder Änderung der BACnet-Namen). Das Profil kann dann mittels microSD-Card auf 
ein anderes IO 420 mit gleicher Firmware geladen werden. 
Folgende Dateien werden auf der Karte erstellt:
 à Namensdatei für BACnet-Namen: „IO420_V1.BAC“; 
 à Konfigurationsdatei: „IO420_V1.CON“; beinhaltet alle Parameter des IO 420.
 à Log-Datei: „IO420_00.LOG“ bis „IO420_39.LOG“; 

Je nach Einstellung werden Alarmmeldungen und Aktionen in die Log-Datei geschrieben.

     
Wenn die LED für microSD-Card blinkt, darf die microSD-Card nicht aus dem Slot herausgenommen werden.  
Zum Entfernen und Einstecken der microSD-Card das IO 420 spannungslos schalten. 

3.2.5 Reset 

Reset-Taster Mit dem Reset-Taster kann die Werkseinstellung wiederhergestellt werden.  
Reset durchführen

 X Gerät spannungslos schalten.
 X „Reset-Button“ auf der Platine gedrückt halten.
 X Spannungsversorgung einschalten. 

Nach 6 Sekunden wird das Gerät auf Werkseinstellung versetzt.  
LED 3 „Störung“ und LED 4 „Normalbetrieb“ blinken im 0,4 Sekunden-Takt gleichzeitig. 

 X Wenn die LEDs blinken „Reset-Button“ loslassen.
 X Um das Gerät in den Betriebsmodus zurückzusetzen, Spannungsversorgung aus- und wieder 

einschalten.
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3.3 BACnet für GEZE IO 420
Vernetzung MS/TP-Geräte
Bei der Vernetzung der MS/TP-Geräte ist die Linientopologie unbedingt einzuhalten. Um Stich-Leitung zu ver-
meiden hat jedes IO 420 zwei BACnet-Anschlüsse.

Abb. 2: Verkabelung von BACnet MS/TP und Einstellung von Abschlusswiderstand und Netzwerk-Bias

Ein BACnet MS/TP Netzwerk benötigt einen aktiven Network-Bias. Der im Gerät eingebaute Abschlusswiderstand 
„BACnet“ muss am Anfang und am Ende des Bus über den jeweiligen DIP-Schalter eingeschaltet werden.
Es können maximal 32 MS/TP Geräte in einem Segment verbunden werden. 
Die Verdrahtung muss dem BACnet und MS/TP EIA-485 Netzwerk Standard erfüllen oder übertreffen und wie 
folgt spezifiziert sein: 
 à Geschirmtes, paarweise verdrilltes Kabel.
 à Impedanz 100-130 Ohm. 
 à Kapazität zwischen den Adern < 100 pF/m (30 pF/ft). 
 à Kapazität zwischen Ader und Schirm < 200 pF/m (60 pF/ft). 
 à Die maximale Länge eines einzelnen Segments ist 900 m (AWG18 Kabel; Aderquerschnitt  0,82 mm²).  

Bei großen Kabellängen muss ggf. ein Verstärker im Bus integriert werden um die Funktion zu gewährleisten.

Standardeinstellung der Schnittstelle:

 à Baudrate:    76,8 kB
 à Datenbit:    8
 à Stoppbit:    1
 à Parität:    keine

Für das GEZE IO 420 werden folgende BACnet Objekttypen verwendet:
 à Device Object   (ein Objekt)
 à Binary input   (bis zu vier Objekte)
 à Multistate value  (bis zu zehn Objekte) 
 à Notification class object (ein Objekt) 

3.3.1 Objektstruktur von BACnet für GEZE IO 420
Das IO 420 bietet 12 Modultypen, bei denen jeweils bis zu 22 Objekte verwendet werden. Die BACnet-Objekte werden 
dem gewählten Modultyp angepasst. Die zugehörigen EDE-Listen sind im Anhang  dieses Dokuments zu finden.

Index Objekt Instanznummer Beschreibung

1 device object 1 enthält die Gerätebeschreibung.

2 multistate value 1 zeigt den aktuellen Modultyp.
3 multistate value 2 zeigt die aktuelle Alarmmeldung.

Termination 120 Ohm Router Termination 120 Ohm

In einem Backnet MS/TP Netwerksystem  
darf nur ein Bias aktiviert sein

GEZE Cockpit

              BMS
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16.Multistate value 12                  =not_used;
17.Multistate value 13  =not_used;
18.Multistate value 14                   =not_used;
19.Multistate value 15                   =not_used;
21.Notification class      =xxxyyy;       
END OF FILE----------------------------------------------

The title part including the “=” sign must not be changed. The “=” has the function of separating the title and 
BACnet name. The name of the individual BACnet devices may be changed. Care must be taken that the line ends 
with a semicolon ";" and the name does not contain more than 32 characters. Special characters may not be used, 
with the exception of space, underscore, hyphen, full stop and comma.

4 Parameter setting GEZE IO 420
The first time parameters are set for the IO 420, the GEZE service terminal ST 220 should always be used. Once 
entered, the configuration file “IO420_V1.CON” can be copied to a microSD card and adapted further at the PC if 
necessary. A microSD card can then be used to load this profile to another IO 420 with the same firmware. 

     If the LED for microSD card is flashing, the microSD card must not be taken out of the slot.  
The IO 420 must be de-energised for the microSD card to be removed and inserted. 

The following points must be remembered when the configuration file is modified at the PC:
 à The parameter name including the “=” sign must not be changed. The “=” has the function of separating the 

title part and the value. 
 à The parameter value may only contain numbers.
 à Heed the min./max. values given in brackets.  

Parameter name Value Description

0.CAN_ADDR1(0~63) = 1; CAN address for door #1
1.CAN_ADDR2(0~63) = 0; CAN address for door #2
2.CAN_ADDR3(0~63) = 0; CAN address for door #3
3.CAN_ADDR4(0~63) = 0; CAN address for door #4
4.BACNET_MACADR(0~127) = 1; BACnet MAC address
5.BACNET_DEVICEID(1~4194303) = 1; BACnet DEVICE-ID
6.BACNET_BAUDRATE(0~6)       = 5; 0 = not active  

1= 9.6 kB
2= 19.2 kB 
3= 38.4 kB

4= 57.6 kB 
5= 76.8 kB

6= 115.2 kB

7.BACNET_NOTIFYCLASS(1~90)   = 50; Instance number of the notification class object.
8.VALUE_UTC_OFFSET(0~780) = 60; UTC time offset in minutes; amount shown without sign (e.g. EN = 60 min.)
9.SIGN_UTC_OFFSET(1:-/0:+)   = 1; Sign for UTC offset.

1 : negative offset
0: positive offset  
Offset = [UTC] - [local time], which is why Germany has a negative value.

10.CONF_OUTPUT3(0~4)
11.CONF_OUTPUT4(0~4)

=
=

0;
0;

Configuration of output 3 and 4 for door solution
0: Output inactive
1: Alarm
2: Locked

3: Closed
4: Locked and closed.

12.INPUT1_TYPE(0~10)
13.INPUT2_TYPE(0~10)
14.INPUT3_TYPE(0~12)
15.INPUT4_TYPE(0~12)

=
=
=
=

10;
10;
10;
10;

The valid value range for the respective input varies depending on the module type.  
The following list is used to decipher the numbers. Changes to the inputs must be 
made using the GEZE service terminal ST 220.
0: inactive
1: Active leaf unlocked
2: Unlock active leaf (command)
3: Short-term release (KZF) active leaf 
(AL) and passive leaf (IL) (commands)
4: Active leaf closed
5: Fire alarm system (electric strike)
6: RWA (electric strike)

7: Passive leaf closed
8: KZF-AL (command)
9: Time switch (ZSU) master
10: Switch function
11: Fire alarm system for universal module 
(closer)
12: RWA for universal module (closer)

16.KZF1_ABORT(0/1) = 0; 0: Short-term release door #1 not interruptible
1: Short-term release door #1 interruptible

17.KZF1_AFTERTRG(0/1) = 0; 0: Short-term release door #1 cannot be triggered later
1: Short-term release door #1 can be triggered later

18.KZF1_TIME(3~30) = 10; Short-term release time door  #1 (3 to 30 seconds)   
19.KZF2_ABORT(0/1) = 0; 0: Short-term release door #2 not interruptible

1: Short-term release door #2 interruptible
20.KZF2_AFTERTRG.(0/1) = 0; 0: Short-term release door #2 cannot be triggered later

1: Short-term release door #2 can be triggered later

21.KZF2_TIME(3~30) = 10; Short-term release time door  #2 (3 to 30 seconds)   
22.KZF3_ABORT(0/1) = 0; 0: Short-term release door #3 not interruptible

1: Short-term release door #3 interruptible
23.KZF3_AFTERTRG.(0/1) = 0; 0: Short-term release door #3 cannot be triggered later

1: Short-term release door #3 can be triggered later
24.KZF3_TIME(3~30) = 10; Short-term release time door  #3 (3 to 30 seconds)   
25.KZF4_ABORT(0/1) = 0; 0: Short-term release door #4 not interruptible

1: Short-term release door #4 interruptible
26.KZF4_AFTERTRG.(0/1) = 0; 0: Short-term release door #4 cannot be triggered later

1: Short-term release door #4 can be triggered later
27.KZF4_TIME(3~30) = 10; Short-term release time door  #4 (3 to 30 seconds)   
28. ADJ_DAY_LIGHT_SAVING (0/1) = 1; 0: automatic switch over between summer and winter time is disabled. 

1: automatic switch over between summer and winter time is enabled.
29.not_used = 0;

30.AL_SUPPR_DUR(0~250) = 50; Duration of the alarm suppression with “watchdog” module type in seconds
31.AL_DELAY_TIME(0~250)      = 100; Duration of the alarm delay with “watchdog” module type in seconds 
32.MODULETYPE(0~15) = 10; 1: Watchdog

2: One-door solution
3: Two-door solution
4: Four-door solution
5: IQ Lock EL + AUT
6: IQ Lock 72 + AUT (from software version 
2)
7: Automatic stat.
8: Automatic 4Sec

9: Window
10: Universal
11: RWS + KL400
12: DCU 1, 2 or 8
13: DCU 6 revolving door
14: DCU 1, 2 or 8 + RWS + KL400
15: MBZ300 smoke and heat extraction 
system

33.LOGFILE_LEVEL(0~2) = 0; 0: Level 0. No protocol is written in the log file 
1: Level 1. Alarm messages are written in the log file
2: Level 2. Alarm messages and actions are written in the log file

34.ZSUMASTER1_ACTIVITY(0/1)  = 0; 0: as “ZSU master group 1” not active
1: as “ZSU master group 1” active

35.ZSUMASTER1_SUNDAY(0/1)
36.ZSUMASTER1_MONDAY(0/1)
37.ZSUMASTER1_TUESDAY(0/1)
38.ZSUMASTER1_WEDNESDA(0/1)
39.ZSUMASTER1_THURSDAY(0/1)
40.ZSUMASTER1_FRIDAY(0/1)
41.ZSUMASTER1_SATURDAY(0/1)

=
=
=
=
=
=
=

0;
0;
0;
0;
0;
0;
0;

Day configuration “ZSU master group 1”
0: as “ZSU master group 1” inactive on this day of the week
1: as “ZSU master group 1” active on this day of the week

42.ZSUMASTER1_START_HH(0~23) 
43.ZSUMASTER1_START_MM(0~59) 

=
=

0;
0;

Start time “ZSU master group 1”
Specification of “hours” 0-23; specification of “minutes” 0-59

44.ZSUMASTER1_END_HH(0~23)   
45.ZSUMASTER1_END_MM(0~59)   

=
=

0;
0;

End time “ZSU master group 1”
Specification of “hours” 0-23; specification of “minutes” 0-59

46.ZSUMASTER2_ACTIVITY(0/1)  = 0; 0: as “ZSU master group 2” not active.
1: as “ZSU master group 2” active.

47.ZSUMASTER2_SUNDAY(0/1)    
48.ZSUMASTER2_MONDAY(0/1)    
49.ZSUMASTER2_TUESDAY(0/1)   
50.ZSUMASTER2_WEDNESDAY(0/1) 
51.ZSUMASTER2_THURSDAY(0/1)  
52.ZSUMASTER2_FRIDAY(0/1)    
53.ZSUMASTER2_SATURDAY(0/1)  

=
=
=
=
=
=
=

0;
0;
0;
0;
0;
0;
0;

Day configuration “ZSU master group 2”. 
0: as “ZSU master group 2” inactive on this day of the week
1: as “ZSU master group 2” active on this day of the week

54.ZSUMASTER2_START_HH(0~23) 
55.ZSUMASTER2_START_MM(0~59) 

=
=

0;
0;

Start time “ZSU master group 2”
Specification of “hours” 0-23; specification of “minutes” 0-59

56.ZSUMASTER2_END_HH(0~23)   
57.ZSUMASTER2_END_MM(0~59)   

=
=

0;
0;

End time “ZSU master group 2”
Specification of “hours” 0-23; specification of “minutes” 0-59

58.ZSUMASTER3_ACTIVITY(0/1)  = 0; 0: as “ZSU master group 3” not active.
1: as “ZSU master group 3” active.

59.ZSUMASTER3_SUNDAY(0/1)    
60.ZSUMASTER3_MONDAY(0/1)    
61.ZSUMASTER3_TUESDAY(0/1)   
62.ZSUMASTER3_WEDNESDAY(0/1) 
63.ZSUMASTER3_THURSDAY(0/1)  
64.ZSUMASTER3_FRIDAY(0/1)    
65.ZSUMASTER3_SATURDAY(0/1)  

=
=
=
=
=
=
=

0;
0;
0;
0;
0;
0;
0;

Day configuration “ZSU master group 3”. 
0: as “ZSU master group 3” inactive on this day of the week
1: as “ZSU master group 3” active on this day of the week

66.ZSUMASTER3_START_HH(0~23) 
67.ZSUMASTER3_START_MM(0~59) 

=
=

0;
0;

Start time “ZSU master group 3”
Specification of “hours” 0-23; specification of “minutes” 0-59

68.ZSUMASTER3_END_HH(0~23)   
69.ZSUMASTER3_END_MM(0~59)   

=
=

0;
0;

End time “ZSU master group 3”
Specification of “hours” 0-23; specification of “minutes” 0-59

70.ZSUMASTER4_ACTIVITY(0/1)  = 0; 0: as “ZSU master group 4” not active.
1: as “ZSU master group 4” active.
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16.Multistate value 12                  =not_used;
17.Multistate value 13  =not_used;
18.Multistate value 14                   =not_used;
19.Multistate value 15                   =not_used;
21.Notification class      =xxxyyy;       
END OF FILE----------------------------------------------

Der Titelteil einschließlich dem „=“ Zeichen darf nicht geändert werden. Das „=“ fungiert hier als Trennzeichen 
zwischen Titel und BACnet-Namen. Der Namen der einzelnen BACnet-Objekte darf geändert werden. Hierbei gilt 
zu beachten, dass die Zeile mit einem Semikolon „;“ endet und der Name nicht mehr als 32 Zeichen enthält. Die 
Verwendung von Sonderzeichen ist nicht erlaubt, ausgenommen Leerzeichen, Unterstrich, Bindestrich, Punkt 
und Komma.

4 Parametrierung GEZE IO 420
Die erste Parametrierung des IO 420 sollte grundsätzlich mit Hilfe des GEZE Serviceterminals ST 220 erfolgen. Ein-
mal eingestellt kann die Konfigurationsdatei „IO420_V1.CON“ auf eine microSD-Card kopiert und gegebenenfalls 
am PC weiter angepasst werden. Das so erstellte Profil kann dann mittels microSD-Card auf ein anderes IO 420 
mit gleicher Firmware geladen werden. 

     
Wenn die LED für microSD-Card blinkt, darf die microSD-Card nicht aus dem Slot herausgenommen werden. 
Zum Entfernen und Einstecken der microSD-Card das IO 420 spannungslos schalten. 

Bei der Modifizierung der Konfigurationsdatei am PC sind folgende Punkte zu beachten:
 à Der Parametername einschließlich dem „=“ Zeichen darf nicht geändert werden. Das „=“ fungiert hier als 

Trennzeichen zwischen Titelteil und Wert. 
 à Der Parameter-Wert darf nur Zahlen enthalten.
 à Die in den Klammern Angegebenen min./max. Werte beachten. 

Parametername Wert Beschreibung

0.CAN_ADDR1(0~63) = 1; CAN-Adresse für Tür #1
1.CAN_ADDR2(0~63) = 0; CAN-Adresse für Tür #2
2.CAN_ADDR3(0~63) = 0; CAN-Adresse für Tür #3
3.CAN_ADDR4(0~63) = 0; CAN-Adresse für Tür #4
4.BACNET_MACADR(0~127) = 1; BACnet MAC-Adresse
5.BACNET_DEVICEID(1~4194303) = 1; BACnet DEVICE -ID
6.BACNET_BAUDRATE(0~6)       = 5; 0 = nicht aktiv  

1= 9,6 kB
2= 19,2 kB 
3= 38,4 kB

4= 57,6 kB 
5= 76,8 kB

6= 115,2 kB

7.BACNET_NOTIFYCLASS(1~90)   = 50; Instanznummer des Notification class object.
8.VALUE_UTC_OFFSET(0~780) = 60; UTC-Zeit offset in Minuten; Betragswert ohne Vorzeichen; (z. B. DE = 60 Min.)
9.SIGN_UTC_OFFSET(1:-/0:+)   = 1; Vorzeichen für UTC-Offset.

1 : negativer Offset
0: positiver Offset  
Offset = [UTC] - [local time], daher hat Deutschland einen negativen Wert.

10.CONF_OUTPUT3(0~4)
11.CONF_OUTPUT4(0~4)

=
=

0;
0;

Konfiguration von Ausgang 3 und 4 bei Türlösung
0: Ausgang inaktiv
1: Alarm
2: Verriegelt

3: Geschlossen
4: Verriegelt und Geschlossen.

12.INPUT1_TYPE(0~10)
13.INPUT2_TYPE(0~10)
14.INPUT3_TYPE(0~12)
15.INPUT4_TYPE(0~12)

=
=
=
=

10;
10;
10;
10;

Der gültige Wertbereich für den jeweiligen Eingang ist je nach Modultyp anders.  
Die folgende Liste dient zu Entschlüsselung der Nummern. Die Änderung der 
Eingänge muss über das GEZE Serviceterminal ST 220 erfolgen.
0: inaktiv
1: Gangflügel entriegelt
2: Gangflügel-entriegeln (Befehl)
3: KZF-GF und SF (Befehle)
4: Gangflügel geschlossen
5: BMA (Öffner)
6: RWA (Öffner)

7: Standflügel geschlossen
8: KZF-GF (Befehl)
9: ZSU-Master
10: Schalter-Funktion
11: BMA für Universalmodul (Schließer)
12: RWA für Universalmodul (Schließer)

16.KZF1_ABORT(0/1) = 0; 0: Kurzzeitfreigabe Tür  #1 ist nicht unterbrechbar
1: Kurzzeitfreigabe Tür  #1 ist unterbrechbar

17.KZF1_AFTERTRG(0/1) = 0; 0: Kurzzeitfreigabe Tür  #1 kann nicht nachgetriggert werden
1: Kurzzeitfreigabe Tür  #1 kann nachgetriggert werden

18.KZF1_TIME(3~30) = 10; Kurzzeitfreigabezeit Tür  #1 (3 bis 30 Sekunden)   
19.KZF2_ABORT(0/1) = 0; 0: Kurzzeitfreigabe Tür  #2 ist nicht unterbrechbar

1: Kurzzeitfreigabe Tür  #2 ist unterbrechbar
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71.ZSUMASTER4_SUNDAY(0/1)    
72.ZSUMASTER4_MONDAY(0/1)    
73.ZSUMASTER4_TUESDAY(0/1)   
74.ZSUMASTER4_WEDNESDAY(0/1) 
75.ZSUMASTER4_THURSDAY(0/1)  
76.ZSUMASTER4_FRIDAY(0/1)    
77.ZSUMASTER4_SATURDAY(0/1)  

=
=
=
=
=
=
=

0;
0;
0;
0;
0;
0;
0;

Day configuration “ZSU master group 4”
0: as “ZSU master group 4” inactive on this day of the week
1: as “ZSU master group 4” active on this day of the week

78.ZSUMASTER4_START_HH(0~23) 
79.ZSUMASTER4_START_MM(0~59) 

=
=

0;
0;

Start time “ZSU master group 4”
Specification of “hours” 0-23; specification of “minutes” 0-59

80.ZSUMASTER4_END_HH(0~23)   
81.ZSUMASTER4_END_MM(0~59)   

=
=

0;
0;

End time “ZSU master group 4”
Specification of “hours” 0-23; specification of “minutes” 0-59

82.ZSUMASTER5_ACTIVITY(0/1)  = 0; 0: as “ZSU master group 5” not active.
1: as “ZSU master group 5” active.

83.ZSUMASTER5_SUNDAY(0/1)    
84.ZSUMASTER5_MONDAY(0/1)    
85.ZSUMASTER5_TUESDAY(0/1)   
86.ZSUMASTER5_WEDNESDAY(0/1) 
87.ZSUMASTER5_THURSDAY(0/1)  
88.ZSUMASTER5_FRIDAY(0/1)    
89.ZSUMASTER5_SATURDAY(0/1)  

=
=
=
=
=
=
=

0;
0;
0;
0;
0;
0;
0;

Day configuration “ZSU master group 5”
0: as “ZSU master group 5” inactive on this day of the week
1: as “ZSU master group 5” active on this day of the week

90.ZSUMASTER5_START_HH(0~23) 
91.ZSUMASTER5_START_MM(0~59) 

=
=

0;
0;

Start time “ZSU master group 5”
Specification of “hours” 0-23; specification of “minutes” 0-59

92.ZSUMASTER5_END_HH(0~23)   
93.ZSUMASTER5_END_MM(0~59)   

=
=

0;
0;

End time “ZSU master group 5”
Specification of “hours” 0-23; specification of “minutes” 0-59

94.DOOR1_SLAVEZSU_GR1(0/1)   
95.DOOR1_SLAVEZSU_GR2(0/1)   
96.DOOR1_SLAVEZSU_GR3(0/1)   
97.DOOR1_SLAVEZSU_GR4(0/1)   
98.DOOR1_SLAVEZSU_GR5(0/1)   

=
=
=
=
=

0;
0;
0;
0;
0;

Slave assignment of door #1 to “ZSU master group” 1 to 5
0: Door #1 is not part of this ZSU group
1: Door #1 is part of this ZSU group 

99.DOOR1_SLAVEZSU_ABORT(0/1) = 0; 0: Time switch function for door #1 not interruptible
1: Time switch function for door #1 interruptible

100.DOOR2_SLAVEZSU_GR1(0/1)  
101.DOOR2_SLAVEZSU_GR2(0/1)  
102.DOOR2_SLAVEZSU_GR3(0/1)  
103.DOOR2_SLAVEZSU_GR4(0/1)  
104.DOOR2_SLAVEZSU_GR5(0/1)  

=
=
=
=
=

0;
0;
0;
0;
0;

Slave assignment of door #2 to “ZSU master group” 1 to 5
0: Door #1 is not part of this ZSU group
1: Door #1 is part of this ZSU group 

105.DOOR2_SLAVEZSU_ABORT(0/1) = 0; 0: Time switch function for door #2 not interruptible
1: Time switch function for door #2 interruptible

106.DOOR3_SLAVEZSU_GR1(0/1)  
107.DOOR3_SLAVEZSU_GR2(0/1)  
108.DOOR3_SLAVEZSU_GR3(0/1)  
109.DOOR3_SLAVEZSU_GR4(0/1)  
110.DOOR3_SLAVEZSU_GR5(0/1)  

=
=
=
=
=

0;
0;
0;
0;
0;

Slave assignment of door #3 to “ZSU master group” 1 to 5
0: Door #3 is not part of this ZSU group
1: Door #3 is part of this ZSU group 

111.DOOR3_SLAVEZSU_ABORT(0/1) = 0; 0: Time switch function for door #3 not interruptible
1: Time switch function for door #3 interruptible

112.DOOR4_SLAVEZSU_GR1(0/1)  
113.DOOR4_SLAVEZSU_GR2(0/1)  
114.DOOR4_SLAVEZSU_GR3(0/1)  
115.DOOR4_SLAVEZSU_GR4(0/1)  
116.DOOR4_SLAVEZSU_GR5(0/1)  

=
=
=
=
=

0;
0;
0;
0;
0;

Slave assignment of door #4 to “ZSU master group” 1 to 5
0: Door #4 is not part of this ZSU group
1: Door #4 is part of this ZSU group 

117.DOOR4_SLAVEZSU_ABORT(0/1) = 0; 0: Time switch function for door #4 not interruptible
1: Time switch function for door #4 interruptible

118.TYPE OF CP(0~3)          = 0; 0: no CP
 
1: one CP
2: two CPs

3: Pin “+24V” and “DET” of the connection “CP” are  
short-circuited together. 
“CP” are short-circuited together.

END OF FILE---------------------------

5 Module description
The IO 420 offers 10 module types. The respective inputs/outputs are used in different ways depending on the 
module type.

5.1  Module type “watchdog”
The “watchdog” module type can be used for monitoring a door. When the monitoring function is armed,  
the door may only be opened by release. In all other cases, an alarm message is sent after the alarm suppression 
and alarm delay times have expired.  
When the monitoring function is not armed, the door can be opened without release.

Connections Assignment/function description Menu
Input 1  à rising flank - monitoring is disarmed

 à falling flank - monitoring is armed
Duration for 
short-term 
release

2 Release with short-term release function; only with rising flank
3 Bolt feedback
4 Door contact

Output 1 Monitoring state; enabled with armed monitoring
2 Electric strike fail safe
3 Alarm suppressed: 1 sec cycle

Alarm delayed: on
Alarm enabled: off

4 Alarm suppressed: off
Alarm delayed: off
Alarm enabled: Permanently on

Tab. 1: Pin assignment for “watchdog” module type

Functional description of the inputs and outputs

current state – current state State changes to State changes with
Monitoring disarmed Alarm active Sabotage

Monitoring armed  à falling flank at input 1
 à CAN command “watchdog enable”
 à BACnet command “watchdog enable”

Monitoring armed Alarm active Sabotage
Monitoring disarmed  à rising flank at input 1

 à CAN command “watchdog disable”
 à BACnet command “watchdog disable”

Alarm suppressed If the door is locked but open
Alarm suppressed
(output 1 enabled and output 3 flashing 
every few seconds)

Alarm active Sabotage
Monitoring disarmed  à rising flank at input 1

 à CAN command “watchdog disable”
 à BACnet command “watchdog disable”

Monitoring armed If the alarm activation has been cancelled 
and the alarm acknowledged.

Alarm delayed If the alarm suppression time has expired.

Alarm delayed
(output 1 and 3 enabled.)

Alarm active  à Sabotage
 à If the alarm delay time has expired.

Monitoring armed 
(if the alarm activation has been cancelled 
and a command sent either via input 2, 
CAN or BACnet as acknowledgement to the 
IO 420.)

 à Short-term release through input 2
 à CAN command “watchdog enable”, 

“watchdog disable” or “KZF”
 à BACnet command “KZF”

Alarm enabled 
(output 1 and 4 enabled.)

Monitoring armed 
(if the alarm activation has been cancelled 
and a command sent either via input 2, 
CAN or BACnet as acknowledgement to the 
IO 420.)

 à Short-term release through input 2
 à CAN command “watchdog enable”, 

“watchdog disable” or “KZF”
 à BACnet command “KZF”
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5.2  Module type “1 door”
The “1 door” module type can be used for controlling one door. The connection of release switch, short-term 
release push button, reed contact and lock feedback is possible. The messages are forwarded via bus.

Connections Assignment/function description
Input 1  à rising flank - unlock

 à falling flank - lock

2 Short-term release is triggered with rising flank

3 Bolt feedback

4 Door contact

Output 1 Electric strike fail safe

2 Electric strike fail secure

3 Can be configured  à inactive
 à Sabotage alarm
 à closed
 à Locked
 à closed and locked

4 Can be configured  à inactive
 à Sabotage alarm
 à closed
 à Locked
 à closed and locked

Tab. 2-pin assignment module type “1-door”

current state – current state State changes to State changes with
unlocked 
In this state output 1 is enabled and output 
2 is disabled.  
Output 3 and 4 are enabled or disabled 
depending on the configuration. 

locked 
if time switch is not enabled.

 à falling flank from input 1
 à CAN command “lock”
 à BACnet command “lock”
 à sabotage

time switch (ZSU) If ZSU is active and one of the above-men-
tioned release devices occurs.

locked 
In this state output 2 is enabled and output 
1 is disabled. 
Output 3 and 4 are enabled or disabled 
depending on the configuration. 

unlocked  à rising flank from input 1
 à CAN command “unlock”
 à BACnet command “unlock”

short-term release (KZF)  à rising flank from input 2
 à CAN command “short-term release”
 à BACnet command “short-term release”

time switch (ZSU) If ZSU message is enabled and ZSU was not 
interrupted.

short-term release (KZF) 
In this state output 1 is enabled and output 
2 disabled. 
Output 3 and 4 are enabled or disabled 
depending on the configuration. KZF time 
can be extended by input 2 if “KZF re-
triggering” is enabled. 

locked If KZF time has expired
If KZF interruptible is enabled and the door is 
closed again after opening. KZF is enabled for 
at least 2.5 seconds

unlocked  à rising flank from input 1
 à CAN command “unlock”
 à BACnet command “unlock”

time switch (ZSU) 
In this state output 1 is enabled and output 
2 disabled. Output 3 and 4 are enabled or 
disabled depending on the configuration.

locked 
with enabled option time switch inter-
ruption

 à falling flank from input 1
 à CAN command “lock”.
 à BACnet command “lock”

locked 
without enabled option time switch inter-
ruption

 à sabotage 
 à If time switch message is no longer 

enabled.

Time switch interruption
If “time switch interruptible” is enabled in the IO 420 configuration, the “time switch” state can be interrupted using 
the “lock” command. The state then changes to “locked” and the flag “time switch aborted” is set. No further change 
in state can take place when the flag is set. The flag is reset again when the door is unlocked and locked. The message 
“time switch” has to be enabled.

5.3  Module type “2 doors”
The “2 doors” module type can be used for controlling two mutually independent doors. The connection of door 
contacts and lock feedback to the inputs is possible. The connection of a release switch is not designated for this 
module type.

Connections Assignment/function description
Input 1 Lock feedback door #1

2 Door contact door #1

3 Lock feedback door #2

4 Door contact door #2

Output 1 Electric strike fail safe door #1

2 Electric strike fail safe door #2

3 Can be configured for door #1  à Inactive
 à Sabotage alarm
 à closed
 à Locked
 à closed and locked

4 Can be configured for door #2  à Inactive
 à Sabotage alarm
 à closed
 à Locked
 à closed and locked

Tab. 3: Pin assignment module type “2-doors”

current state – current state State changes to State changes with
unlocked 
In this state output 1 or 2 is enabled. 
Output 3 and 4 are enabled or disabled 
depending on the configuration. 

locked 
if time switch is not enabled.

 à CAN command “lock”
 à BACnet command “lock”
 à sabotage

time switch (ZSU) If ZSU is active and one of the above-men-
tioned release devices occurs.

locked 
In this state output 1 or 2 is disabled. 
Output 3 and 4 are enabled or disabled 
depending on the configuration. 

unlocked  à CAN command “unlock”
 à BACnet command “unlock” 

short-term release (KZF)  à CAN command “short-term release”
 à BACnet command “short-term release”

time switch (ZSU) If ZSU message is enabled and if ZSU was 
not interrupted.

short-term release (KZF) 
In this state output 1 or 2 is enabled. 
Output 3 and 4 are enabled or disabled 
depending on the configuration. KZF re-
triggering is not possible in this mode. 

locked  à if KZF time has expired
 à if KZF interruptible is enabled and the 

door is closed again after opening. The 
min. KZF time is 2.5 seconds.

unlocked  à CAN command “unlock”
 à BACnet command “unlock”

time switch (ZSU) 
In this state output 1 or 2 is enabled. 
Output 3 and 4 are enabled or disabled 
depending on the configuration.

locked 
with enabled option time switch interrup-
tion

 à CAN command “lock”.
 à BACnet command “lock”

locked 
without enabled option time switch inter-
ruption

 à sabotage 
 à If time switch message is no longer 

enabled.
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5.4  Module type “4 doors”
The “4 doors” module type can be used for controlling four mutually independent doors. Only the connection of 
door contacts to the inputs is possible. The connection of a lock feedback or a release switch is not designated for 
this module type.

Connections Assignment/function description
Input 1 Door contact door #1

2 Door contact door #2

3 Door contact door #3

4 Door contact door #4

Output 1 Electric strike fail safe door #1

2 Electric strike fail safe door #2

3 Electric strike fail safe door #3

4 Electric strike fail safe door #4

Tab. 4: Pin assignment module type “4-doors”

current state – current state State changes to State changes with
unlocked 
In this state output 1, 2, 3 or 4 is enabled. 

locked 
if time switch is not enabled.

 à CAN command “lock”
 à BACnet command “lock”
 à sabotage

time switch (ZSU) If ZSU is active and one of the above-men-
tioned release devices occurs.

locked 
In this state output 1, 2, 3 or 4 is disabled. 

unlocked  à CAN command “unlock”
 à BACnet command “unlock” 

short-term release (KZF)  à CAN command “short-term release”
 à BACnet command “short-term release”

time switch (ZSU) If ZSU message is enabled and if ZSU was 
not interrupted.

short-term release (KZF) 
In this state output 1, 2, 3 or 4 is enabled. 
KZF re-triggering is not possible in this 
mode. 

locked if KZF time has expired
if KZF interruptible is enabled and the door 
is closed again after opening. The min. KZF 
time is 2.5 seconds.

unlocked  à CAN command “unlock”
 à BACnet command “unlock”

time switch (ZSU) 
In this state output 1, 2, 3 or 4 is enabled. 

locked 
with enabled option time switch interrup-
tion

 à CAN command “lock”.
 à BACnet command “lock”

locked 
without enabled option time switch inter-
ruption

 à sabotage 
 à If time switch message is no longer 

enabled.

5.5  Module type “automatic stat” / “automatic 4 sec”
With this module type, the IO 420 can control a GEZE door drive via inputs/outputs. Switches can be connected at 
input 1 and 2 for this. Input 3 and 4 are used to evaluate the door feedback.

With this module type, no fault messages of the drive can be evaluated via the IO 420, since the drive communicates 
via the inputs/outputs rather than via RS485.

Connections Assignment/function description
Input 1  à rising flank: change of state to “automatic” 

 à falling flank: change of state to “night”

2  à rising flank: change of state to “permanently open”
 à falling flank: no effect

3 Lock state

4 Door contact

Output 1 Command to DCU “night”

2 Command to DCU “shop closed”

3 Command to DCU “automatic”

4 Command to DCU “permanently open”

Tab. 5: Pin assignment of module type “automatic”

State State changes to State changes with
automatic 
Output 3 is enabled.  
If module type “automatic 4 sec” is enabled, 
output 3 is switched off again after 4 
seconds. 

night  à falling flank input 1
 à CAN command “night”
 à BACnet command “night”

shop closed  à CAN command “close shop”
 à BACnet command “close shop”

permanently open  à of the rising flank input 2
 à CAN command “permanent open”
 à BACnet command “permanent open”

shop closed (exit only) 
Output 2 is enabled. If module type “auto-
matic 4 sec” is enabled, output 2 is switched 
off again after 4 seconds.

night  à of the falling flank input 1
 à CAN command “night”
 à BACnet command “night”

automatic  à of the rising flank input 1
 à CAN command “automatic”
 à BACnet command “automatic”

permanently open  à of the rising flank input 2
 à CAN command “permanent open”
 à BACnet command “permanent open”

permanently open:  
Output 4 is enabled. If module type “auto-
matic 4 sec” is enabled, output 4 is switched 
off again after 4 seconds. 

night  à of the falling flank input 1
 à CAN command “night”
 à BACnet command “night”

shop closed  à CAN command “close shop”
 à BACnet command “close shop”

automatic  à of the rising flank input 1
 à CAN command “automatic”
 à BACnet command “automatic”

night
Output 1 is enabled. If module type “auto-
matic 4 sec” is enabled, output 1 is switched 
off again after 4 seconds. 

automatic  à of the rising flank input 1
 à CAN command “automatic”
 à BACnet command “automatic”

shop closed  à CAN command “close shop” 
 à BACnet command “close shop”

permanently open  à of the rising flank input 2
 à CAN command “permanent open”
 à BACnet command “permanent open”

GEZE IO 420

5

 

3.2.1 LEDs

LED 1 - (rot) LED blinkt, wenn microSD-Card gelesen oder geschrieben wird. 
LED 2 - (gelb) LED leuchtet, wenn „CP“ (Kondensatorplatine) angeschlossen ist.
LED 3 - (rot) LED blinkt bei Störung.
LED 4 - (grün) LED blinkt im normalen Betrieb.
LED 5 - (grün) LED leuchtet, wenn Spannungsversorgung für Microcontroller aktiv ist.
LED 6 - (gelb) LED blinkt, wenn Daten über BACnet ausgetauscht werden.
LED in - (grün) LED-in 4/3/2/1 leuchtet, wenn Eingang “in” 4/3/2/1 aktiv ist.
LED out - (rot) LED-out 4/3/2/1 leuchtet, wenn Ausgang “out” 4/3/2/1 aktiv ist.

3.2.2 Schnittstellen / GEZE IO 420

Schnittstellen  à CAN: 50 kBit/s, verwendet für TE 200, VAT 220, TZ 320.
 à ST 220: verwendet für ST 220, IQ-Aut Standflügel.
 à GEZE-Bus: verwendet für IQ-Aut Gangflügel.
 à BACnet: verwendet für BACnet MS/TP-Schnittstelle. 

3.2.3 DIP-Schalter Konfiguration

CAN: Abschlusswiderstand „CAN“ 120 Ohm
 X DIP-Schalter am Anfang und Ende des CAN-BUS auf ON setzen.

BACnet: Abschlusswiderstand „BACnet“ 120 Ohm
 X BACnet DIP-Schalter am ersten und am letzen IO 420 des BACnet MS/TP Bus auf ON setzen.

GEZE-Bus: DIP-Schalter Abschlusswiderstand „GEZE-Bus“ 120 Ohm
 X Bei Anschluss von GEZE-Motorschloss oder TZ 320 (Anschluss für KL 220), DIP-Schalter auf 

ON setzen.
Network-Bias: DIP-Schalter „Network-Bias“ 

 X Um den Network-Bias für BACnet MS/TP zu aktivieren, DIP-Schalter auf ON setzen. 
In einem BACnet MS/TP Netwerksystem darf nur ein Bias aktiviert sein.

3.2.4 microSD

microSD-Card Die microSD-Card (SDHC) wird im FAT16/32-Fileformat geschrieben und gelesen. Andere Formate 
werden nicht unterstützt. Die Dateien des IO 420 können auf eine microSD-Card kopiert werden. 
Hierfür wird das ST 220 benötigt. Gegebenenfalls können die Daten am PC weiter angepasst werden 
(Parametrierung oder Änderung der BACnet-Namen). Das Profil kann dann mittels microSD-Card auf 
ein anderes IO 420 mit gleicher Firmware geladen werden. 
Folgende Dateien werden auf der Karte erstellt:
 à Namensdatei für BACnet-Namen: „IO420_V1.BAC“; 
 à Konfigurationsdatei: „IO420_V1.CON“; beinhaltet alle Parameter des IO 420.
 à Log-Datei: „IO420_00.LOG“ bis „IO420_39.LOG“; 

Je nach Einstellung werden Alarmmeldungen und Aktionen in die Log-Datei geschrieben.

     
Wenn die LED für microSD-Card blinkt, darf die microSD-Card nicht aus dem Slot herausgenommen werden.  
Zum Entfernen und Einstecken der microSD-Card das IO 420 spannungslos schalten. 

3.2.5 Reset 

Reset-Taster Mit dem Reset-Taster kann die Werkseinstellung wiederhergestellt werden.  
Reset durchführen

 X Gerät spannungslos schalten.
 X „Reset-Button“ auf der Platine gedrückt halten.
 X Spannungsversorgung einschalten. 

Nach 6 Sekunden wird das Gerät auf Werkseinstellung versetzt.  
LED 3 „Störung“ und LED 4 „Normalbetrieb“ blinken im 0,4 Sekunden-Takt gleichzeitig. 

 X Wenn die LEDs blinken „Reset-Button“ loslassen.
 X Um das Gerät in den Betriebsmodus zurückzusetzen, Spannungsversorgung aus- und wieder 

einschalten.
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5.6  Module type “window”
With this module type, the IO 420 can control two windows via inputs/outputs. Switches can be connected at 
input 1 and 3 for this. Control is by means of collective commands i.e. the windows are triggered together. 

With this module type, no fault messages of the drive can be evaluated, since the drive communicates via the inputs/
outputs rather than via RS485.

Connections Assignment/function description
Input 1 Collective command “open windows” with rising flank. The falling flank has no function

2 Collective command “close windows” with rising flank. The falling flank has no function

3 Collective command “stop windows”. Whether a stop is triggered by falling or rising flank can be configured.

4 Feedback “closed” for window 1 and 2. The contacts should be closed in series.

Output 1 Relais_open_win1. This relay is enabled if window 1 is to be opened.

2 Relais_close_win1. This relay is enabled if window 1 is to be closed.

3 Relais_open_win2. This relay is enabled if window 2 is to be opened.

4 Relais_close_win2. This relay is enabled if window 2 is to be closed. 

Tab. 6: Pin assignment of module type “window”

current state – current state State changes to State changes with
stop 
all outputs are disabled.

opening  à rising flank from input 1
 à BACnet command “open window”
 à CAN command “open window”

closing  à rising flank from input 2
 à BACnet command “close window”
 à CAN command “close window”

closing 
Output 2 or 4 is enabled.

opening  à rising flank from input 1
 à BACnet command “open window”
 à CAN command “open window”

stop  à rising flank from input 3
 à if the time of 90 sec has expired.
 à BACnet command “stop”
 à CAN command “stop”

opening
Output 1 or 3 is enabled.

closing  à rising flank from input 2
 à BACnet command “close window”
 à CAN command “close window”

stop  à rising flank from input 3
 à if the time of 90 sec has expired.
 à BACnet command “stop”
 à CAN command “stop”

5.7  Module type “universal”
With this module type, the IO 420 has universal control via inputs/outputs. Switches can be connected at input 1 
and 4 for this. The inputs can be configured as ZSU masters and the ZSU master can be activation via the respec-
tive switch or internal timer. In addition, inputs 3 and 4 can be configured for RWA or BMA.

Connections Assignment/function description
Input 1  à Switch for relay 1:  

Output 1 is switched on for rising flank, the output is switched off for falling flank.
 à ZSU master 1: ZSU master #1 is enabled as long as the switch is switched on.

2  à Switch for relay 2
 à ZSU master 2

3  à Switch for relay 3
 à ZSU master 3
 à BMA (closer)
 à RWA (closer)

4  à Switch for relay 4
 à ZSU master 4 
 à BMA (closer)
 à RWA (closer)

Output 1 Output relay 1

2 Output relay 2

3 Output relay 3

4 Output relay 4

Tab. 7 Pin assignment module type “universal”

State State changes to State changes with
off 
The corresponding output is disabled.

on  à with rising flank of the corresponding input, if this is 
configured as a switch.

 à BACnet command “on”
 à CAN command “on”

time switch If ZSU message is enabled and if ZSU was not interrupted.
on 
The corresponding output is enabled.

off
if ZSU is not enabled.

 à falling flank of the corresponding input, if this is con-
figured as a switch.

 à BACnet command “off”
 à CAN command “off”

time switch  à with the above-mentioned release devices if the ZSU 
message is enabled.

time switch
The corresponding output is enabled.

off  à If the ZSU message is disabled.
 à BACnet command “off” can trigger this change in state 

if ZSU is configured as “interruptible”.
 à CAN command “off” can trigger this change in state if 

ZSU is configured as “interruptible”.

5.8  Module type “IQ lock El + Aut”
The module type “IQ Lock EL + Aut” is used to activate GEZE motor locks. 
IQ Aut is connected with the IO 420 via bus (terminal “ST 220”) and controlled accordingly. All the states and fault 
messages from the IQ Aut can be read out and forwarded via BACnet. 
IQ Lock EL is connected with the IO 420 via inputs/outputs and controlled accordingly. For this reason, the IO 420 
can neither read out fault messages of IQ Lock EL nor forward these via BACnet.

      – CAUTION In the case of fire protection door, capacitor power (CP) must be connected to terminal CP 
and the parameter “Conf. CP” must be set accordingly (see chapter 6.3 Service menu).

Release of the passive leaf
When the passive leaf is released, the active leaf is automatically released immediately.

Hold open
With IQ Lock EL the state “permanently open” is possible. 
With IQ Aut the door remains opened for the hold-open time set in the IO 420 configuration. 
The locking bolt is held by the switch lock as long as the door is open.

Connections Assignment/function description
Input 1 GF_locked (feedback)

2  à Release_AL (command, factory setting)
 à KZF_AL_IL (command), triggered with rising flank.

3  à KZF_AL_IL (command, factory setting), triggered with rising flank.
 à AL_closed (feedback)
 à BMA (evaluated as electric strike)
 à RWA (evaluated as electric strike)

4  à BMA (factory setting, electric strike)
 à RWA (electric strike)
 à IL_closed (feedback)
 à KZF_AL (command), triggered with rising flank.

Output 1 Release for IQ Lock EL

2 Day/night for IQ Lock EL

3 Feedback relay active when GF is locked

4 Feedback relay active when GF is locked

Tab. 8: Pin assignment of module type “IQ lock”
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16.Multistate value 12                  =not_used;
17.Multistate value 13  =not_used;
18.Multistate value 14                   =not_used;
19.Multistate value 15                   =not_used;
21.Notification class      =xxxyyy;       
END OF FILE----------------------------------------------

Der Titelteil einschließlich dem „=“ Zeichen darf nicht geändert werden. Das „=“ fungiert hier als Trennzeichen 
zwischen Titel und BACnet-Namen. Der Namen der einzelnen BACnet-Objekte darf geändert werden. Hierbei gilt 
zu beachten, dass die Zeile mit einem Semikolon „;“ endet und der Name nicht mehr als 32 Zeichen enthält. Die 
Verwendung von Sonderzeichen ist nicht erlaubt, ausgenommen Leerzeichen, Unterstrich, Bindestrich, Punkt 
und Komma.

4 Parametrierung GEZE IO 420
Die erste Parametrierung des IO 420 sollte grundsätzlich mit Hilfe des GEZE Serviceterminals ST 220 erfolgen. Ein-
mal eingestellt kann die Konfigurationsdatei „IO420_V1.CON“ auf eine microSD-Card kopiert und gegebenenfalls 
am PC weiter angepasst werden. Das so erstellte Profil kann dann mittels microSD-Card auf ein anderes IO 420 
mit gleicher Firmware geladen werden. 

     
Wenn die LED für microSD-Card blinkt, darf die microSD-Card nicht aus dem Slot herausgenommen werden. 
Zum Entfernen und Einstecken der microSD-Card das IO 420 spannungslos schalten. 

Bei der Modifizierung der Konfigurationsdatei am PC sind folgende Punkte zu beachten:
 à Der Parametername einschließlich dem „=“ Zeichen darf nicht geändert werden. Das „=“ fungiert hier als 

Trennzeichen zwischen Titelteil und Wert. 
 à Der Parameter-Wert darf nur Zahlen enthalten.
 à Die in den Klammern Angegebenen min./max. Werte beachten. 

Parametername Wert Beschreibung

0.CAN_ADDR1(0~63) = 1; CAN-Adresse für Tür #1
1.CAN_ADDR2(0~63) = 0; CAN-Adresse für Tür #2
2.CAN_ADDR3(0~63) = 0; CAN-Adresse für Tür #3
3.CAN_ADDR4(0~63) = 0; CAN-Adresse für Tür #4
4.BACNET_MACADR(0~127) = 1; BACnet MAC-Adresse
5.BACNET_DEVICEID(1~4194303) = 1; BACnet DEVICE -ID
6.BACNET_BAUDRATE(0~6)       = 5; 0 = nicht aktiv  

1= 9,6 kB
2= 19,2 kB 
3= 38,4 kB

4= 57,6 kB 
5= 76,8 kB

6= 115,2 kB

7.BACNET_NOTIFYCLASS(1~90)   = 50; Instanznummer des Notification class object.
8.VALUE_UTC_OFFSET(0~780) = 60; UTC-Zeit offset in Minuten; Betragswert ohne Vorzeichen; (z. B. DE = 60 Min.)
9.SIGN_UTC_OFFSET(1:-/0:+)   = 1; Vorzeichen für UTC-Offset.

1 : negativer Offset
0: positiver Offset  
Offset = [UTC] - [local time], daher hat Deutschland einen negativen Wert.

10.CONF_OUTPUT3(0~4)
11.CONF_OUTPUT4(0~4)

=
=

0;
0;

Konfiguration von Ausgang 3 und 4 bei Türlösung
0: Ausgang inaktiv
1: Alarm
2: Verriegelt

3: Geschlossen
4: Verriegelt und Geschlossen.

12.INPUT1_TYPE(0~10)
13.INPUT2_TYPE(0~10)
14.INPUT3_TYPE(0~12)
15.INPUT4_TYPE(0~12)

=
=
=
=

10;
10;
10;
10;

Der gültige Wertbereich für den jeweiligen Eingang ist je nach Modultyp anders.  
Die folgende Liste dient zu Entschlüsselung der Nummern. Die Änderung der 
Eingänge muss über das GEZE Serviceterminal ST 220 erfolgen.
0: inaktiv
1: Gangflügel entriegelt
2: Gangflügel-entriegeln (Befehl)
3: KZF-GF und SF (Befehle)
4: Gangflügel geschlossen
5: BMA (Öffner)
6: RWA (Öffner)

7: Standflügel geschlossen
8: KZF-GF (Befehl)
9: ZSU-Master
10: Schalter-Funktion
11: BMA für Universalmodul (Schließer)
12: RWA für Universalmodul (Schließer)

16.KZF1_ABORT(0/1) = 0; 0: Kurzzeitfreigabe Tür  #1 ist nicht unterbrechbar
1: Kurzzeitfreigabe Tür  #1 ist unterbrechbar

17.KZF1_AFTERTRG(0/1) = 0; 0: Kurzzeitfreigabe Tür  #1 kann nicht nachgetriggert werden
1: Kurzzeitfreigabe Tür  #1 kann nachgetriggert werden

18.KZF1_TIME(3~30) = 10; Kurzzeitfreigabezeit Tür  #1 (3 bis 30 Sekunden)   
19.KZF2_ABORT(0/1) = 0; 0: Kurzzeitfreigabe Tür  #2 ist nicht unterbrechbar

1: Kurzzeitfreigabe Tür  #2 ist unterbrechbar

GEZE IO 420
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3.2.1 LEDs

LED 1 - (rot) LED blinkt, wenn microSD-Card gelesen oder geschrieben wird. 
LED 2 - (gelb) LED leuchtet, wenn „CP“ (Kondensatorplatine) angeschlossen ist.
LED 3 - (rot) LED blinkt bei Störung.
LED 4 - (grün) LED blinkt im normalen Betrieb.
LED 5 - (grün) LED leuchtet, wenn Spannungsversorgung für Microcontroller aktiv ist.
LED 6 - (gelb) LED blinkt, wenn Daten über BACnet ausgetauscht werden.
LED in - (grün) LED-in 4/3/2/1 leuchtet, wenn Eingang “in” 4/3/2/1 aktiv ist.
LED out - (rot) LED-out 4/3/2/1 leuchtet, wenn Ausgang “out” 4/3/2/1 aktiv ist.

3.2.2 Schnittstellen / GEZE IO 420

Schnittstellen  à CAN: 50 kBit/s, verwendet für TE 200, VAT 220, TZ 320.
 à ST 220: verwendet für ST 220, IQ-Aut Standflügel.
 à GEZE-Bus: verwendet für IQ-Aut Gangflügel.
 à BACnet: verwendet für BACnet MS/TP-Schnittstelle. 

3.2.3 DIP-Schalter Konfiguration

CAN: Abschlusswiderstand „CAN“ 120 Ohm
 X DIP-Schalter am Anfang und Ende des CAN-BUS auf ON setzen.

BACnet: Abschlusswiderstand „BACnet“ 120 Ohm
 X BACnet DIP-Schalter am ersten und am letzen IO 420 des BACnet MS/TP Bus auf ON setzen.

GEZE-Bus: DIP-Schalter Abschlusswiderstand „GEZE-Bus“ 120 Ohm
 X Bei Anschluss von GEZE-Motorschloss oder TZ 320 (Anschluss für KL 220), DIP-Schalter auf 

ON setzen.
Network-Bias: DIP-Schalter „Network-Bias“ 

 X Um den Network-Bias für BACnet MS/TP zu aktivieren, DIP-Schalter auf ON setzen. 
In einem BACnet MS/TP Netwerksystem darf nur ein Bias aktiviert sein.

3.2.4 microSD

microSD-Card Die microSD-Card (SDHC) wird im FAT16/32-Fileformat geschrieben und gelesen. Andere Formate 
werden nicht unterstützt. Die Dateien des IO 420 können auf eine microSD-Card kopiert werden. 
Hierfür wird das ST 220 benötigt. Gegebenenfalls können die Daten am PC weiter angepasst werden 
(Parametrierung oder Änderung der BACnet-Namen). Das Profil kann dann mittels microSD-Card auf 
ein anderes IO 420 mit gleicher Firmware geladen werden. 
Folgende Dateien werden auf der Karte erstellt:
 à Namensdatei für BACnet-Namen: „IO420_V1.BAC“; 
 à Konfigurationsdatei: „IO420_V1.CON“; beinhaltet alle Parameter des IO 420.
 à Log-Datei: „IO420_00.LOG“ bis „IO420_39.LOG“; 

Je nach Einstellung werden Alarmmeldungen und Aktionen in die Log-Datei geschrieben.

     
Wenn die LED für microSD-Card blinkt, darf die microSD-Card nicht aus dem Slot herausgenommen werden.  
Zum Entfernen und Einstecken der microSD-Card das IO 420 spannungslos schalten. 

3.2.5 Reset 

Reset-Taster Mit dem Reset-Taster kann die Werkseinstellung wiederhergestellt werden.  
Reset durchführen

 X Gerät spannungslos schalten.
 X „Reset-Button“ auf der Platine gedrückt halten.
 X Spannungsversorgung einschalten. 

Nach 6 Sekunden wird das Gerät auf Werkseinstellung versetzt.  
LED 3 „Störung“ und LED 4 „Normalbetrieb“ blinken im 0,4 Sekunden-Takt gleichzeitig. 

 X Wenn die LEDs blinken „Reset-Button“ loslassen.
 X Um das Gerät in den Betriebsmodus zurückzusetzen, Spannungsversorgung aus- und wieder 

einschalten.
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5.8.1  Active leaf

current state – current state State changes to State changes with
night
Outputs 1, 2 and 3 are disabled.

day  à BACnet command “day”
 à CAN command “day”

released  à rising flank of input “release”
 à BACnet command “release”
 à CAN command “release”

short-term release (KZF)  à rising flank of input “KZF”
 à BACnet command “short-term release”
 à CAN command “short-term release”

day 
Output 2 is enabled 

night  à falling flank from input “day/night”.
 à BACnet command “night”
 à CAN command “night”

released  à rising flank of input “release”
 à BACnet command “release”
 à CAN command “release”

short-term release  à rising flank of input “KZF”
 à BACnet command “short-term release”
 à CAN command “short-term release”

released
Output 3 is enabled.

night  à falling flank of input “release” (the last 
previous state was “night”)

 à BACnet command “night”
 à CAN command “night”

day  à BACnet command “day”
 à CAN command “day”

short-term release  à Not possible

short-term release
Output 1 is enabled.

night  à falling flank of input “release” (the last 
previous state was “night”)

 à BACnet command “night”
 à CAN command “night”

day  à BACnet command “day”
 à CAN command “day”

released  à rising flank of input “release”
 à BACnet command “release”
 à CAN command “release”

error The error can be acknowledged with 
any command.

5.8.2  Passive leaf

current state – current state State changes to State changes with
unlock 
(shown as “release” in VAT 220): Output 4 is 
enabled.

lock  à BACnet command “lock”
 à CAN command “lock”

lock 
(shown as “night” in VAT 220): Output 4 is 
disabled.

unlock
if ZSU is not enabled.

 à the rising flank of input “release_IL”
 à BACnet command “unlock”
 à CAN command “unlock”

into lock
(shown as “day” in VAT 220): This state is an 
intermediate state between “unlock” and 
“lock”.
into unlock
(shown as “day” in VAT 220): This state is 
an intermediate state between “lock” and 
“unlock”.
error
(shown as “error” in VAT 220):

The error can be acknowledged with any 
command.

5.9  Module type “RWS + KL”
In the module type “RWS + KL” the IO 420 works as a gateway between the CAN bus and BACnet and translates 
the lifetime message of the TZ 320 into the BACnet protocol. The control commands generated are turned into 
CAN commands by the IO 420 and forwarded to the TZ 320. 

Gateway CAN BACnet
 à TZ 320 transmits a lifetime message every second, which is transformed into the BACnet protocol and forward-

ed on BACnet MS/TP level.
 à BACnet object multi state value 4 is defined for activating the TZ 320. This object comprises three commands: 

“short-term release”, “unlock” and “lock”.
 à The bus functions of the TZ 320 e.g. “collective locking”, “BMA group over BUS” etc. are currently not supported 

by the IO 420. The bus function “timer” is implemented and is supported. 
 à If a ZSU master transmits a ZSU message via BACnet, the IO 420 translates this into a CAN message. 
 à If the IO 420 is configured as a timer master, the IO 420 transmits the ZSU message both via CAN bus and 

BACnet. 

Terminal box
The inputs and outputs of the IO 420 can be used as an IO extension for the TZ 320.
KL 220 has 4 inputs and 6 outputs. Since the IO 420 has 4 inputs and 4 outputs, the configuration for the fifth and 
sixth output of the KL 220 is not evaluated.

Fig. 3: Composition BACnet MS/TP and CAN for GEZE IO 420 as Gateway for TZ 320

Setting in TZ 320 and IO 420

 à CAN: The CAN address in TZ 320 and IO 420 must be identical for both devices to be able to communicate with 
one another via CAN.

 à CAN terminating resistor The CAN terminating resistor in TZ 320 and IO 420 must be switched on.
 à The terminating resistor for the GEZE bus in IO 420 must be switched on. This setting is important for the “ter-

minal box” function.
 à Timer function:  

The TZ 320 must be configured as a “slave”.  
The IO 420 per segment must be configured as “master”.

 à The ZSU master function is supported by the IO 420 with the following module types:
 à 1-door solution
 à 2-door solution
 à 4-door solution
 à Universal

GEZE IO 420
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5.9 Modultyp „RWS + KL“
Im Modultyp „RWS + KL“ arbeitet das IO 420 als Gateway zwischen CAN-Bus und BACnet und übersetzt die Life-
time-Meldung des TZ 320 ins BACnet-Protokoll. Die erzeugten Steuerbefehle werden vom IO 420 in CAN-Befehle 
umgesetzt und an TZ 320 weitergeleitet. 

Gateway CAN BACnet
 à TZ 320 sendet jede Sekunde eine Lifetime-Meldung, die ins BACnet-Protokoll umgewandelt und auf BACnet 

MS/TP-Ebene weitergeleitet wird.
 à BACnet-Objekt multistate value 4 ist für die Ansteuerung der TZ 320 definiert. Dieses Objekt umfasst drei 

Befehle: „Kurzzeitfreigabe“, „Entriegeln“ und „Verriegeln“.
 à Die Bus-Funktionen der TZ 320, z.B. „Sammelverriegelung“, „BMA-Gruppe über BUS“, u. A. werden vom IO 420 

derzeit nicht unterstützt. Die Bus-Funktion „Zeitschaltuhr“ ist implementiert und wird unterstütz. 
 à Wenn ein ZSU-Master über BACnet ZSU-Meldung sendet, übersetzt das IO 420 diese in eine CAN-Meldung. 
 à Wenn das IO 420 als Zeitschaltuhr-Master konfiguriert ist, sendet das IO 420 die ZSU-Meldung sowohl über 

CAN-Bus als auch über BACnet. 

Klemmenbox
Die Ein- und Ausgänge der IO 420 können als IO-Erweiterung für die TZ 320 verwendet werden.
Die KL 220 hat 4 Eingänge und 6 Ausgänge. Da das IO 420 4 Eingänge und 4 Ausgänge hat, wird die Konfigurati-
on für den fünften und sechsten Ausgang der KL 220 nicht ausgewertet.

Abb. 3: Aufbau BACnet MS/TP und CAN für GEZE IO 420 als Gateway für TZ 320

Einstellung in TZ 320 und IO 420

 à CAN: Die CAN-Adresse in TZ 320 und IO 420 muss identisch sein, damit die beiden Geräte miteinander über 
CAN kommunizieren können.

 à CAN-Abschlusswiderstand: Der CAN-Abschlusswiderstand in TZ 320 und IO 420 muss eingeschaltet sein.
 à Der Abschlusswidertand für den GEZE-BUS in IO 420 muss eingeschaltet sein. Diese Einstellung ist wichtig für 

die Funktion „Klemmenbox“.
 à Zeitschaltuhr-Funktion:  

Die TZ 320 muss als „slave“ konfiguriert sein („ZSU-Gruppe x/ Busfunktion ein“).  
Ein IO 420 je Segment muss als „master“ konfiguriert sein.

 à Die ZSU-Masterfunktion wird vom IO 420 bei folgenden Modultypen unterstützt:
 à 1-Türlösung
 à 2-Türlösung
 à 4-Türlösung
 à Universal

GEZE
Cockpit
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Fig. 4: Connection example for the module type “RWS + KL 220”  

5.10  Module type “DCU1, 2 and 8”
“DCU1, 2 and 8” are type identifications of swing door and sliding door drive with DCU light (CAN interface).  In 
this type of module, the IO 420 functions as gateway as in module type “RWS + KL”. Therefore, drives require DCU 
light so that the lifetime report is forwarded to IO 420 via Can. Active leaves and passive leaves can also be con-
nected.  

Gateway CAN BACnet
 à Automatic drive transmits a lifetime message every second, which is transformed into the BACnet protocol and 

forwarded on BACnet MS/TP level. 
 à BACnet object multistate value 3 represents the current operating mode.
 à BACnet object multistate value 4 can change the operating mode.  
 à The inputs and outputs must be used freely as in module type “universal”. 

Setting in DCU
 à CAN: The CAN address in DCU and IO 420 must be identical for both devices to be able to communicate with 

one another via CAN. E.g. DCU-GF has CAN-Address 7 and DCU-SF has 8. Then you must set CAN addresses in 
IO 420: 
In “Buskonf.” “konf.CAN” “1.CAN-Adresse:” the CAN address must be entered for DCU-GF.  
In “Buskonf.” “konf.CAN” “2.CAN-Adresse:” the CAN address must be entered for DCU-SF.

 à CAN-terminating resistor on the first and last device must be activated. 

If Parameter Value
DCU-GF Bus address 1
DCU-SF Bus address 2

IO 420
Buskonf./ 1.CAN-Adr 1
Buskonf./ 1.CAN-Adr 2

5.11  Module type “DCU6” (revolving door)
In this type of module, the IO 420 functions as gateway as in module type “DCU 1, 2 and 8”. Therefore, drives 
require DCU light so that the lifetime report is forwarded to IO 420 via Can. Active leaves and passive leaves can 
also be connected.  

Gateway CAN BACnet
 à Automatic drive transmits a lifetime message every second, which is transformed into the BACnet protocol and 

forwarded on BACnet MS/TP level. 
 à BACnet object multistate value 3 represents the current operating mode.
 à BACnet object multistate value 4 can change the operating mode.  
 à The inputs and outputs must be used freely as in module type “universal”. 

Setting in DCU
 à CAN: The CAN address in DCU and IO 420 must be identical for both devices to be able to communicate with 

one another via CAN. In “Buskonf.” “konf.CAN” “1.CAN-Adresse:” the CAN address of the revolving door drive 
must be entered. 

 à CAN-terminating resistor of both devices must be activated.

5.12  Module type “DCU128+RWS+KL” 
 à This type of module is a summary of “RSW+KL” and “DCU 1, 2 and 8”. TZ 320, DCU-GF and DCU-SF are con-

nected by CAN. Terminals 45 and 46 of TZ 320 are connected to the GEZE BUS of IO 420. Thus, the inputs and 
outputs of IO 420 are used as terminal box for RWS.

Setting in DCU
 à CAN address of DCU-GF and TZ320 must have the same CAN address. Precisely this address is entered in IO 420 

under “Buskonf.” “Konf. CAN” “CAN-Adr[DCU GF,TZ]”.
 à The CAN address of DCU-SF is entered in IO 420 under “Buskonf.” “Konf. CAN” “CAN-Adr[DCU SF]”.

If Parameter Value Parameter
DCU-GF Bus address 1 Bus address
DCU-SF Bus address 2 Bus address
TZ 320 Bus address 1 Bus address

IO 420
Buskonf./ 1.CAN-Adr 1 

Buskonf./ 2.CAN-Adr 2
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Abb. 4: Anschlussbeispiel für den Modultyp „RWS + KL 220“  
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5.13  Module type “MBZ” 
 à An emergency power control unit MBZ 300 is connected via CAN.

The following BACnet object types are used for the GEZE IO 420 MBZ: 
 à Device object (one object) 
 à Multistate value (up to 66 objects) 
 à Notification class object (one object)

The parameter setting for the IO 420 should always be done with the aid of the GEZE service terminal ST 220. 
Once set, the configuration file “IO4220MBZ.CON” can be copied to a microSD card.
 
This module type is only available for the variant of GEZE IO 420 with the product ID 187103.   
With this variant all other module types are inactive and cannot be used.

The MBZ module configuration is not copied to the microSD card.

Be sure to adhere to the following when planning and commissioning: 
 à Based on the EN 12101-10 test of the MBZ 300, a common power supply for the IO 420 and MBZ is not  

permitted. Consequently, a separate power supply must be used for the GEZE IO 420 MBZ.
 à Installing the GEZE IO 420 MBZ in the MBZ control cabinet invalidates the VdS certification of the MBZ.
 à MBZ 300 and GEZE IO 420 MBZ components are delivered separately ex works. 

Controlling the drives via BACnet 
Commands for opening, closing or stopping the window drives can be given using the point  
command_slot_x_DM.

Command Value
Ready 1
Open 2
Close 3
Stop 4 

Information about the state of a drive line 
The points state_slot_x_DM and alarm_slot_x_DM provide information about the state of the drive modules.

Value State
2 Opening or opened
3 Closing or completely closed
1 Stopped
4 Alarm (RWA tripped)

Value X (alarm) State
1 OK
33 Configuration fault
34 CAN BUS faulty
All other values (Value minus 1 summarises various messages in binary code)

Bit 0 (X-1) BUS fault
Bit 1 (X-1) Network fault
Bit 2 (X-1) Line fault
Bit 3 (X-1) Rechargeable battery fault
Bit 4 (X-1) Alarm

Information about the state of a fire section 
The points state_slot_x_CM/SM and alarm_slot_x_CM/SM provide information about the state of the control  
or sensor module.

Value X
(state CM / SM) State
1, 9, 33, 41, 65, 
73, 97, 105

OK

All other values

Alarm      
Bit 0 (X-1) Alarm button pressed
Bit 1 (X-1) Smoke detector 1
Bit 2 (X-1) Smoke detector 2
Bit 4 (X-1) Signal relay active

Information about the state of the power module 
The points state_slot_x_PM and alarm_slot_x_PM provide information about the state of the drive modules.

Value X
(state PM)

State

1 OK
All other values (Value minus 1 summarises various messages in binary code)

Bit 0 (X-1) PM voltage, rechargeable battery, safety fuse F1 OK
Bit 1 (X-1) PME1 voltage, rechargeable battery, safety fuse F1 OK
Bit 2 (X-1) PME2 voltage, rechargeable battery, safety use F1 OK
Bit 3 (X-1) Charge 0
Bit 4 (X-1) Alarm
Bit 5 (X-1) Charge 2

>= 65 Rechargeable battery operation

Value X
(alarm PM)

State

1 OK
33 Configuration fault
34 CAN BUS faulty
All other values (Value minus 1 summarises various messages in binary code)

Bit 0 (X-1) Rechargeable battery fault
Bit 1 (X-1) Safety fuse F2 defective
Bit 2 (X-1) Temperature sensor defective
Bit 3 (X-1) System voltage defective

Setting in MBZ 
 à A CAN address must be set at MBZ 300. This address minus 1 is entered in IO 420 under “Buskonf.” “Konf. CAN” 

“CAN-Adr”. (MBZ 300 = n, IO 420 MBZ = (n-1) )

If Parameter Value
MBZ 300 Bus address 1 .. 64
IO 420 MBZ Bus address 0 .. 63   (MBZ-1)

 à Do not use any vent groups and runtime mode in MBZ 300!
 à If IO 420 MBZ firmware has been reloaded to a IO 420, the IO 420 must then be reset to factory settings (see 

chapter 7).
 à The current MBZ module configuration must be configured under “Modulkonf.”. 

If the CAN address is changed, the current MBZ module configuration is lost.
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16.Multistate value 12                  =not_used;
17.Multistate value 13  =not_used;
18.Multistate value 14                   =not_used;
19.Multistate value 15                   =not_used;
21.Notification class      =xxxyyy;       
END OF FILE----------------------------------------------

Der Titelteil einschließlich dem „=“ Zeichen darf nicht geändert werden. Das „=“ fungiert hier als Trennzeichen 
zwischen Titel und BACnet-Namen. Der Namen der einzelnen BACnet-Objekte darf geändert werden. Hierbei gilt 
zu beachten, dass die Zeile mit einem Semikolon „;“ endet und der Name nicht mehr als 32 Zeichen enthält. Die 
Verwendung von Sonderzeichen ist nicht erlaubt, ausgenommen Leerzeichen, Unterstrich, Bindestrich, Punkt 
und Komma.

4 Parametrierung GEZE IO 420
Die erste Parametrierung des IO 420 sollte grundsätzlich mit Hilfe des GEZE Serviceterminals ST 220 erfolgen. Ein-
mal eingestellt kann die Konfigurationsdatei „IO420_V1.CON“ auf eine microSD-Card kopiert und gegebenenfalls 
am PC weiter angepasst werden. Das so erstellte Profil kann dann mittels microSD-Card auf ein anderes IO 420 
mit gleicher Firmware geladen werden. 

     
Wenn die LED für microSD-Card blinkt, darf die microSD-Card nicht aus dem Slot herausgenommen werden. 
Zum Entfernen und Einstecken der microSD-Card das IO 420 spannungslos schalten. 

Bei der Modifizierung der Konfigurationsdatei am PC sind folgende Punkte zu beachten:
 à Der Parametername einschließlich dem „=“ Zeichen darf nicht geändert werden. Das „=“ fungiert hier als 

Trennzeichen zwischen Titelteil und Wert. 
 à Der Parameter-Wert darf nur Zahlen enthalten.
 à Die in den Klammern Angegebenen min./max. Werte beachten. 

Parametername Wert Beschreibung

0.CAN_ADDR1(0~63) = 1; CAN-Adresse für Tür #1
1.CAN_ADDR2(0~63) = 0; CAN-Adresse für Tür #2
2.CAN_ADDR3(0~63) = 0; CAN-Adresse für Tür #3
3.CAN_ADDR4(0~63) = 0; CAN-Adresse für Tür #4
4.BACNET_MACADR(0~127) = 1; BACnet MAC-Adresse
5.BACNET_DEVICEID(1~4194303) = 1; BACnet DEVICE -ID
6.BACNET_BAUDRATE(0~6)       = 5; 0 = nicht aktiv  

1= 9,6 kB
2= 19,2 kB 
3= 38,4 kB

4= 57,6 kB 
5= 76,8 kB

6= 115,2 kB

7.BACNET_NOTIFYCLASS(1~90)   = 50; Instanznummer des Notification class object.
8.VALUE_UTC_OFFSET(0~780) = 60; UTC-Zeit offset in Minuten; Betragswert ohne Vorzeichen; (z. B. DE = 60 Min.)
9.SIGN_UTC_OFFSET(1:-/0:+)   = 1; Vorzeichen für UTC-Offset.

1 : negativer Offset
0: positiver Offset  
Offset = [UTC] - [local time], daher hat Deutschland einen negativen Wert.

10.CONF_OUTPUT3(0~4)
11.CONF_OUTPUT4(0~4)

=
=

0;
0;

Konfiguration von Ausgang 3 und 4 bei Türlösung
0: Ausgang inaktiv
1: Alarm
2: Verriegelt

3: Geschlossen
4: Verriegelt und Geschlossen.

12.INPUT1_TYPE(0~10)
13.INPUT2_TYPE(0~10)
14.INPUT3_TYPE(0~12)
15.INPUT4_TYPE(0~12)

=
=
=
=

10;
10;
10;
10;

Der gültige Wertbereich für den jeweiligen Eingang ist je nach Modultyp anders.  
Die folgende Liste dient zu Entschlüsselung der Nummern. Die Änderung der 
Eingänge muss über das GEZE Serviceterminal ST 220 erfolgen.
0: inaktiv
1: Gangflügel entriegelt
2: Gangflügel-entriegeln (Befehl)
3: KZF-GF und SF (Befehle)
4: Gangflügel geschlossen
5: BMA (Öffner)
6: RWA (Öffner)

7: Standflügel geschlossen
8: KZF-GF (Befehl)
9: ZSU-Master
10: Schalter-Funktion
11: BMA für Universalmodul (Schließer)
12: RWA für Universalmodul (Schließer)

16.KZF1_ABORT(0/1) = 0; 0: Kurzzeitfreigabe Tür  #1 ist nicht unterbrechbar
1: Kurzzeitfreigabe Tür  #1 ist unterbrechbar

17.KZF1_AFTERTRG(0/1) = 0; 0: Kurzzeitfreigabe Tür  #1 kann nicht nachgetriggert werden
1: Kurzzeitfreigabe Tür  #1 kann nachgetriggert werden

18.KZF1_TIME(3~30) = 10; Kurzzeitfreigabezeit Tür  #1 (3 bis 30 Sekunden)   
19.KZF2_ABORT(0/1) = 0; 0: Kurzzeitfreigabe Tür  #2 ist nicht unterbrechbar

1: Kurzzeitfreigabe Tür  #2 ist unterbrechbar
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3.2.1 LEDs

LED 1 - (rot) LED blinkt, wenn microSD-Card gelesen oder geschrieben wird. 
LED 2 - (gelb) LED leuchtet, wenn „CP“ (Kondensatorplatine) angeschlossen ist.
LED 3 - (rot) LED blinkt bei Störung.
LED 4 - (grün) LED blinkt im normalen Betrieb.
LED 5 - (grün) LED leuchtet, wenn Spannungsversorgung für Microcontroller aktiv ist.
LED 6 - (gelb) LED blinkt, wenn Daten über BACnet ausgetauscht werden.
LED in - (grün) LED-in 4/3/2/1 leuchtet, wenn Eingang “in” 4/3/2/1 aktiv ist.
LED out - (rot) LED-out 4/3/2/1 leuchtet, wenn Ausgang “out” 4/3/2/1 aktiv ist.

3.2.2 Schnittstellen / GEZE IO 420

Schnittstellen  à CAN: 50 kBit/s, verwendet für TE 200, VAT 220, TZ 320.
 à ST 220: verwendet für ST 220, IQ-Aut Standflügel.
 à GEZE-Bus: verwendet für IQ-Aut Gangflügel.
 à BACnet: verwendet für BACnet MS/TP-Schnittstelle. 

3.2.3 DIP-Schalter Konfiguration

CAN: Abschlusswiderstand „CAN“ 120 Ohm
 X DIP-Schalter am Anfang und Ende des CAN-BUS auf ON setzen.

BACnet: Abschlusswiderstand „BACnet“ 120 Ohm
 X BACnet DIP-Schalter am ersten und am letzen IO 420 des BACnet MS/TP Bus auf ON setzen.

GEZE-Bus: DIP-Schalter Abschlusswiderstand „GEZE-Bus“ 120 Ohm
 X Bei Anschluss von GEZE-Motorschloss oder TZ 320 (Anschluss für KL 220), DIP-Schalter auf 

ON setzen.
Network-Bias: DIP-Schalter „Network-Bias“ 

 X Um den Network-Bias für BACnet MS/TP zu aktivieren, DIP-Schalter auf ON setzen. 
In einem BACnet MS/TP Netwerksystem darf nur ein Bias aktiviert sein.

3.2.4 microSD

microSD-Card Die microSD-Card (SDHC) wird im FAT16/32-Fileformat geschrieben und gelesen. Andere Formate 
werden nicht unterstützt. Die Dateien des IO 420 können auf eine microSD-Card kopiert werden. 
Hierfür wird das ST 220 benötigt. Gegebenenfalls können die Daten am PC weiter angepasst werden 
(Parametrierung oder Änderung der BACnet-Namen). Das Profil kann dann mittels microSD-Card auf 
ein anderes IO 420 mit gleicher Firmware geladen werden. 
Folgende Dateien werden auf der Karte erstellt:
 à Namensdatei für BACnet-Namen: „IO420_V1.BAC“; 
 à Konfigurationsdatei: „IO420_V1.CON“; beinhaltet alle Parameter des IO 420.
 à Log-Datei: „IO420_00.LOG“ bis „IO420_39.LOG“; 

Je nach Einstellung werden Alarmmeldungen und Aktionen in die Log-Datei geschrieben.

     
Wenn die LED für microSD-Card blinkt, darf die microSD-Card nicht aus dem Slot herausgenommen werden.  
Zum Entfernen und Einstecken der microSD-Card das IO 420 spannungslos schalten. 

3.2.5 Reset 

Reset-Taster Mit dem Reset-Taster kann die Werkseinstellung wiederhergestellt werden.  
Reset durchführen

 X Gerät spannungslos schalten.
 X „Reset-Button“ auf der Platine gedrückt halten.
 X Spannungsversorgung einschalten. 

Nach 6 Sekunden wird das Gerät auf Werkseinstellung versetzt.  
LED 3 „Störung“ und LED 4 „Normalbetrieb“ blinken im 0,4 Sekunden-Takt gleichzeitig. 

 X Wenn die LEDs blinken „Reset-Button“ loslassen.
 X Um das Gerät in den Betriebsmodus zurückzusetzen, Spannungsversorgung aus- und wieder 

einschalten.
 



  GEZE IO 420 GEZE IO 420

25

  

24

6 Annex 

6.1 EDE lists

6.1.1 1 door-solution
Mandatory Optional

Keyname / Objectname
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lock_state 1 3 1 N Y 3

close_state 1 3 2 N Y 4

Device_IO420 1 8 1 N N  
notification_class_obj 1 15 50 N N  
module_type 1 19 1 1 11 N Y 1

alarm_type 1 19 2 1 15 N Y 2 50

door_state 1 19 3 1 4 N Y 5

door_command 1 19 4 1 1 3 Y Y 6

6.1.2 2 door-solution
Mandatory Optional

Keyname / Objectname
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door1_lock_state 1 3 1    N Y 3
door1_close_state 1 3 2    N Y 4
door2_lock_state 1 3 3    N N 3

door2_close_state 1 3 4    N N 4

Device_IO420 1 8 1    N Y  
notification_class_obj 1 15 50    N Y  
module_type 1 19 1   1  11 N Y 1
alarm_type 1 19 2   1  15 N Y 2 50
door1_state 1 19 3   1  4 N Y 5
door1_command 1 19 4 1  1  3 Y Y 6
door2_state 1 19 5   1  4 N Y 5
door2_command 1 19 6 1  1  3 Y Y 6

6.1.3 4 door-solution
Mandatory Optional

Keyname / Objectname
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door1_close_state 1 3 1 N Y 4
door2_close_state 1 3 2 N Y 4
door3_close_state 1 3 3 N N 4
door4_close_state 1 3 4 N N 4
Device_IO420 1 8 1 N Y
notification_class_obj 1 15 50 N Y
module_type 1 19 1 11 N Y 1
alarm_type 1 19 2 1 15 N Y 2 50
door1_state 1 19 3 1 4 N Y 5
door1_command 1 19 4 1 1 3 Y Y 6
door2_state 1 19 5 1 4 N Y 5
door2_command 1 19 6 1 1 3 Y Y 6
door3_state 1 19 7 1 4 N Y 5
door3_command 1 19 8 1 1 3 Y Y 6
door4_state 1 19 9 1 4 N Y 5
door4_command 1 19 10 1 1 3 Y Y 6

6.1.4 module type automatic

Mandatory Optional

Keyname / Objectname

de
vi

ce
  

ob
j.-

 In
st

.

ob
je

ct
-t

yp
e

ob
je

ct
-

in
st

.

pr
es

en
t-

va
l-

ue
-d

ef
au

lt

m
in

-p
re

se
nt

-
va

lu
e

m
ax

-p
re

se
nt

-
va

lu
e

co
m

m
an

d-
ab

le

su
pp

or
ts

 C
O

V

st
at

e-
te

xt
-

re
fe

re
nc

e

no
tif

.  
cl

as
s

lock_state 1 3 1    N Y 3

close_state 1 3 2    N Y 4

Device_IO420 1 8 1    N N  
notification_class_obj 1 15 50    N N  
module_type 1 19 1  1 11 N Y 1

alarm_type 1 19 2  1 15 N Y 2 50

DCU_state 1 19 3  1 5 N Y 51

DCU_command 1 19 4 1 1 4 Y Y 61

6.1.5 module type IQ lock El + Aut

Mandatory Optional

Keyname / Objectname
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unlock_state_AL 1 3 1    N Y 32

close_state_AL 1 3 2    N Y 4

unlock_state_IL 1 3 3    N N 32

close_state_IL 1 3 4    N N 4

Device_IO420 1 8 1    N Y  
notification_class_obj 1 15 50    N Y  
module_type 1 19 1  1 11 N Y 1

alarm_type 1 19 2  1 15 N Y 2 50

ActiveLeaf_state 1 19 3  1 5 N Y 52

ActiveLeaf_command 1 19 4 1 1 4 Y Y 62

InactiveLeaf_state 1 19 5  1 5 N Y 72

InactiveLeaf_command 1 19 6 1 1 2 Y Y 82

6.1.6 module type RWS

Mandatory Optional

Keyname / Objectname
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lock_state 1 3 1    N Y 3

close_state 1 3 2    N Y 4

Device_IO420 1 8 1    N N  
notification_class_obj 1 15 50    N N  
module_type 1 19 1  1 11 N Y 1

alarm_type 1 19 2  1 15 N Y 23 50

TZ320_state 1 19 3  1 11 N Y 53

TZ320_command 1 19 4 1 1 4 Y Y 63
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6.1.7 module type universal

Mandatory Optional

Keyname / Objectname
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input1_state 1 3 1    N Y 34

input2_state 1 3 2    N Y 34

input3_state 1 3 3    N N 34

input4_state 1 3 4    N N 34

Device_IO420 1 8 1    N Y  
notification_class_obj 1 15 50    N Y  
module_type 1 19 1  1 11 N Y 1

alarm_type 1 19 2  1 15 N Y 2 50

output1_state 1 19 3  1 3 N Y 44

output1_command 1 19 4 1 1 2 Y Y 54

output2_state 1 19 5  1 3 N Y 44

output2_command 1 19 6 1 1 2 Y Y 54

output3_state 1 19 7  1 3 N Y 44

output3_command 1 19 8 1 1 2 Y Y 54

output4_state 1 19 9  1 3 N Y 44

output4_command 1 19 10 1 1 2 Y Y 54

6.1.8 module type watchdog
Mandatory Optional

Keyname / Objectname
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lock_state 1 3 1    N Y 3

close_state 1 3 2    N Y 4

Device_IO420 1 8 1    N N  
notification_class_obj 1 15 50    N N  
module_type 1 19 1  1 11 N Y 1

alarm_type 1 19 2  1 15 N Y 2 50

watchdog_state 1 19 3  1 6 N Y 56

watchdog_command 1 19 4 1 1 3 Y Y 66

6.1.9 module type window
Mandatory Optional

Keyname / Objectname
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window1_close_state 1 3 1    N Y 4

window2_close_state 1 3 2    N Y 4

Device_IO420 1 8 1    N N  
notification_class_obj 1 15 50    N N  
module_type 1 19 1  1 11 N Y 1

alarm_type 1 19 2  1 15 N Y 2 50

window1_state 1 19 3  1 4 N Y 45

window1_command 1 19 4 1 1 3 Y Y 55

window2_state 1 19 5  1 4 N Y 45

window2_command 1 19 6 1 1 3 Y Y 55

6.1.10 Module type „DCU 1,2 and 8“

mandatory optional

object-name
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Input1 3 1    N N 83  
Input2 3 2    N N 83  
Input3 3 3    N N 83  
Input4 3 4    N N 83  
Device_IO420 8 1    N N  
notification_class_obj 15 50    N N   
module_type 19 1  1 13 N N 1  
alarm_type 19 2  1 15 N N 101 50

operating_mode 19 3  1 14 N N 84  
mode_command 19 4 1 1 7 Y N 85  
lock_state 19 5  1 5 N N 86  
door_command 19 6 1 1 4 Y N 87  
door_state 19 7  1 5 N N 88  
reduced_width 19 8  1 2 Y N 89  
master_key 19 9  1 4 N N 90  
output1_command 19 10 1 1 3 Y N 91  
alarm_dcu_1 19 11  1 31 N N 92 50

alarm_dcu_2 19 12  1 31 N N 93 50

alarm_dcu_3 19 13  1 31 N N 94 50

output2_command 19 14 1 1 3   91  
output3_command 19 15 1 1 3   91  
output4_command 19 16 1 1 3   91  
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6.1.11 Module type „DCU 6“

mandatory optional

object-name

ob
je

ct
-t

yp
e

ob
je

ct
-in

st
an

ce

pr
es

en
t-

va
lu

e-
de

fa
ul

t

m
in

-p
re

se
nt

-
va

lu
e

m
ax

-p
re

se
nt

-
va

lu
e

co
m

m
an

d-
ab

le

su
pp

or
ts

 C
O

V

st
at

e-
te

xt
-

re
fe

re
nc

e

no
tif

-c
la

ss

Input1 3 1    N N 83  
Input2 3 2    N N 83  
Input3 3 3    N N 83  
Input4 3 4    N N 83  
Device_IO420 8 1    N N  
notification_class_obj 15 50    N N   
module_type 19 1  1 13 N N 1  
alarm_type 19 2  1 15 N N 101 50

operating_mode 19 3  1 14 N N 84  
mode_command 19 4 1 1 7 Y N 85  
lock_state 19 5  1 5 N N 86  
door_command 19 6 1 1 4 Y N 87  
door_state 19 7  1 5 N N 88  
reduced_width 19 8  1 2 Y N 89  
master_key 19 9  1 4 N N 90  
output1_command 19 10 1 1 3 Y N 91  
alarm_dcu_1 19 11  1 31 N N 98 50

alarm_dcu_2 19 12  1 31 N N 99 50

alarm_dcu_3 19 13  1 31 N N 100 50

output2_command 19 14 1 1 3   91  
output3_command 19 15 1 1 3   91  
output4_command 19 16 1 1 3   91  

6.1.12 Module type “DCU 128+RWS+KL”

mandatory optional

object-name

ob
je

ct
-t

yp
e

ob
je

ct
-in

st
an

ce

pr
es

en
t-

va
lu

e-
de

fa
ul

t

m
in

-p
re

se
nt

-
va

lu
e

m
ax

-p
re

se
nt

-
va

lu
e

co
m

m
an

d-
ab

le

su
pp

or
ts

 C
O

V

st
at

e-
te

xt
-

re
fe

re
nc

e

no
tif

-c
la

ss

lock_state_TZ 3 1    N N 3  
door_state_TZ 3 2    N N 4  
door_state_DCU_GF 3 3    N N 4  
door_state_DCU_SF 3 4    N N 4  
Device_IO420 8 1    N N   
notification_class_obj 15 50    N N   
module_type 19 1  1 13 N N 1  
Alarm_TZ 19 2  1 15 N N 6 50

operating_mode_DCU 19 3  1 14 N N 84  
mode_command 19 4 1 1 7 Y N 95  
lock_state_DCU 19 5  1 5 N N 86  
door_command 19 6 1 1 4 Y N 87  
mode_TZ 19 7  1 5 N N 53  
reduced_width 19 8  1 2 Y N 89  
maintennance 19 9  1 4 N N 96  
emergency open 19 10 1 1 2 Y N 97  
dcu_alarm1 19 11  1 31 N N 92 50

dcu_alarm2 19 12  1 31 N N 93 50

dcu_alarm3 19 13  1 31 N N 94 50

6.1.13 Module type „MBZ“ (firmware IO 420 MBZ)

mandatory optional

object-name
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 C
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Device_IO420 8 N N

notification_class_obj_ 15 50 N N

module_type 19 1 15 15 15 N N

alarm_slot_1_PM 19 2 1 1 34 N Y 50

state_slot_1_PM 19 3 1 1 128 N Y

alarm_slot_2_CM/SM 19 5 1 1 34 N Y 50
state_slot_2_CM/SM 19 6 1 1 128 N Y

command_slot_3_DM 19 7 1 1 4 Y N

alarm_slot_3_DM 19 8 1 1 34 N Y 50

state_slot_3_DM 19 9 1 1 4 N Y

3 objects at one time describe a drive module

command_slot_X_DM 19 m 1 1 4 N N

alarm_slot_X_DM 19 m+1 1 1 34 N N 50

state_slot_X_DM 19 m+2 1 1 4 N N

 
alarm_slot_Y_WM 19 n 1 1 34 N Y 50

state_slot_Y_WM 19 n+1 1 1 4 N Y

There are different BACnet objects present depending on the number of modules in MBZ 300.
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6.2 State Text
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Level 0 Level 1 Level 2 Level 3 Value range Factory setting

Select a 
module

Module type watchdog
1-door solution
2-door solution
4-door solution
IQ lock EL + AUT
Automatic stat
Automatic 4 sec
Window
Universal
RWS + KL400
DCU 1,2 and 8
DCU 6
DCU 128+RWS+KL

1-door solu-
tion

Module con-
figuration

1-door solution
(factory setting)

Conf. output 3 disable
Alarm
Door1 locked
Door1 closed
Door1 closed & 
locked

disable

Conf. output 4 disable
Alarm
Door1 locked
Door1 closed
Door1 closed & 
locked

disable

Conf. door 1 Conf. KZF 1 KZF 1duration
KZF 1abort
KZF 1re-trigger

3~90
Yes/no
Yes/no

10
No
No

Conf. ZSU slave 1 ZSU slave size 1
ZSU slave size 2
ZSU slave size 3
ZSU slave size 4
ZSU slave size 5

Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no

No
No
No
No
No

Conf. ZSU inter-
ruption

Yes/no No

2-door solution Conf. output 3 disable
Alarm
Door1 locked
Door1 closed
Door1 closed & 
locked

disable

Conf. output 4 disable
Alarm
Door1 locked
Door1 closed
Door1 closed & 
locked

disable

Conf. door 1 Conf. KZF 1 KZF 1duration
KZF 1abort

3~90
Yes/no

10
No

Conf. ZSU slave 1 ZSU slave size 1
ZSU slave size 2
ZSU slave size 3
ZSU slave size 4
ZSU slave size 5

Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no

No
No
No
No
No

Conf. ZSU inter-
ruption

Yes/no no

Conf. door 2 Conf. KZF 2 KZF 2duration
KZF 2abort

3~90
Yes/no

10
No

Conf. ZSU slave 2 ZSU slave size 1
ZSU slave size 2
ZSU slave size 3
ZSU slave size 4
ZSU slave size 5

Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no

No
No
No
No
No

Conf. ZSU inter-
ruption

Yes/no no
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4-door solution Conf. door 1 Conf. KZF 1 KZF 1duration
KZF 1abort

3~90
Yes/no

10
No

Conf. ZSU slave 1 ZSU slave size 1
ZSU slave size 2
ZSU slave size 3
ZSU slave size 4
ZSU slave size 5

Yes/no
Yes/no 
Yes/no
Yes/no
Yes/no

No
No
No
No
No

Conf. ZSU inter-
ruption

Yes/no No

Conf. door 2 Conf. KZF 2 KZF 2duration
KZF 2abort

3~90
Yes/no

10
No

Conf. ZSU slave 2 ZSU slave size 1
ZSU slave size 2
ZSU slave size 3
ZSU slave size 4
ZSU slave size 5

Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no

No
No
No
No
No

Conf. ZSU inter-
ruption

 Yes/no No

Conf. door 3 Conf. KZF 3 KZF 3duration
KZF 3abort

3~90
Yes/no

10
No

Conf. ZSU slave 3 ZSU slave size 1
ZSU slave size 2
ZSU slave size 3
ZSU slave size 4
ZSU slave size 5

Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no

No
No
No
No
No

Conf. ZSU inter-
ruption

 Yes/no No

Conf. door 4 Conf. KZF 4 KZF 4duration
KZF 4abort

3~90
Yes/no

10
No

Conf. ZSU slave 4 ZSU slave size 1
ZSU slave size 2
ZSU slave size 3
ZSU slave size 4
ZSU slave size 5

Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no

No
No
No
No
No

Conf. ZSU inter-
ruption

 Yes/no No

IQ lock EL + Aut Conf, inputs Input 1 AL unlocked  
Input 2 Release AL

KZF AL and IL
Release AL
 

Input 3 KZF AL and IL
AL closed
BMA
Smoke and heat 
extraction system

KZF AL and IL
 
 

Input 4 BMA
Smoke and heat 
extraction system
IL closed
KZF-AL (command)

BMA
 
 
 

Conf. passive leaf IQ AUT
No motor lock

IQ AUT
 

Conf. KZF 2 KZF1 duration
KZF1 abort

3~90
Yes/no

10
No

 Conf. CP No CP
One CP
Two CPs
DET short-circuited

No CP

Automatic stat

Automatic 4 sec    
Window    

Universal Conf. relay 1 Conf. ZSU slave 1 ZSU slave size 1
ZSU slave size 2
ZSU slave size 3
ZSU slave size 4
ZSU slave size 5

Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no

No
No
No
No
No

Conf. ZSU inter-
ruption

 Yes/no No

Conf. relay 2 Conf. ZSU slave 2 ZSU slave size 1
ZSU slave size 2
ZSU slave size 3
ZSU slave size 4
ZSU slave size 5

Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no

No
No
No
No
No

Conf. ZSU inter-
ruption

 Yes/no No

Conf. relay 3 Conf. ZSU slave 3 ZSU slave size 1
ZSU slave size 2
ZSU slave size 3
ZSU slave size 4
ZSU slave size 5

Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no

No
No
No
No
No

Conf. ZSU inter-
ruption

 Yes/no No

Conf. relay 4 Conf. ZSU slave 4 ZSU slave size 1
ZSU slave size 2
ZSU slave size 3
ZSU slave size 4
ZSU slave size 5

Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no

No
No
No
No
No

Conf. ZSU inter-
ruption

 Yes/no No

Conf, inputs Input 1 Switch/ZSU master switch
Input 2 Switch/ZSU master switch
Input 3 Switch/BMA/RWA/ 

ZSU master
switch

Input 4 Switch/BMA/RWA/
ZSU master

switch

RWS + KL400

BusConf. Conf.BACnet MAC-Addr.  0~100 1

Device-ID  0~4194303 1

Reboot BACnet  enter  
Baud rate  not enabled/ 9.6 

KB/ 19.2 KB/ 38.4 
KB/ 57.6 KB/ 76.8 
KB/ 115.2 KB

76.8 KB

Notification class  1 ~ 90 50

Konf.CAN auto. addr. assignm.  enter  
1st CAN-address:  1~63 1

2nd CAN-address:  1~63 0

3rd CAN-address: 
(with 4-door sol.)

 1~63 0

4th CAN-address: 
(with 4-door sol.)

 1~63 0

Conf.ZSU master ZSU master size 1 Enable ZSU1  Yes/no No

ZSU1 start time ZSU1 start hour
ZSU1 start minute

0~23
0~59

 0
 0

ZSU1 end time ZSU1 end hour
ZSU1 end minute

0~23
0~59

 0
 0

ZSU1 weekday ZSU1 Sunday
ZSU1 Monday
ZSU1 Tuesday
ZSU1 Wednesday
ZSU1 Thursday
ZSU1 Friday
ZSU1 Saturday

Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no 
Yes/no

 No
 No
 No
 No
 No
 No
 No
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ZSU master size 2 Enable ZSU2  Yes/no  No

ZSU2 start time ZSU2 start hour
ZSU2 start minute

0~23
0~59

 0
 0

ZSU2 end time ZSU2 end hour
ZSU2 end minute

0~23
0~59

 0
 0

ZSU2 Weekdays ZSU2 Sunday
ZSU2 Monday
ZSU2 Tuesday
ZSU2 Wednesday
ZSU2 Thursday
ZSU2 Friday
ZSU2 Saturday

Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no 
Yes/no

 No
 No
 No
 No
 No
 No
No

ZSU master size 3 Enable ZSU3  Yes/no  No

ZSU3 start time ZSU3 start hour
ZSU3 start minute

0~23
0~59

 0
 0

ZSU3 end time ZSU3 end hour
ZSU3 end minute

0~23
0~59

 0
 0

ZSU3 Weekdays ZSU3 Sunday
ZSU3 Monday
ZSU3 Tuesday
ZSU3 Wednesday
ZSU3 Thursday
ZSU3 Friday
ZSU3 Saturday

Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no 
Yes/no

 No
 No
 No
 No
 No
 No
No

ZSU master size 4 Enable ZSU4  Yes/no  No

ZSU4 start time ZSU4 start hour
ZSU4 start minute

0~23
0~59

 0
 0

ZSU4 end time ZSU4 end hour
ZSU4 end minute

0~23
0~59

 0
 0

ZSU4 Weekdays ZSU4 Sunday
ZSU4 Monday
ZSU4 Tuesday
ZSU4 Wednesday
ZSU4 Thursday
ZSU4 Friday
ZSU4 Saturday

Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no 
Yes/no

 No
 No
 No
 No
 No
 No
No

ZSU master size 5 Enable ZSU5 Yes/no  No

ZSU5 start time ZSU5 start hour
ZSU5 start minute

0~23
0~59

 0
 0

ZSU5 end time ZSU5 end hour
ZSU5 end minute

0~23
0~59

 0
 0

ZSU5 Weekdays ZSU5 Sunday
ZSU5 Monday
ZSU5 Tuesday
ZSU5 Wednesday
ZSU5 Thursday
ZSU5 Friday
ZSU5 Saturday

Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no
Yes/no 
Yes/no

 No
 No
 No
 No
 No
 No
No

Device conf. Date/time display  Local time   
Change date Change year

Change month
Change day

10~99
1~12
1~31

12
6
22

Change time Hour
Minute
Second

0~23
0~59
0~59

11
57
0

Conf. summer time   Yes/no  Yes

Conf. language   German/English/
French

German

Conf. log file   Level 0 to level 2 Level 0

System info HW ver.: 
SW ver. :
Ser.no. : 
Sys.err :

 

Factory
setting

Reset parameter
Reset BAC name
Reset BAC descrip-
tion
Reset all

watchdog Conf. door 1 Conf. KZF 1 KZF1 duration 3~90 10

KZF1 abort Yes/ No 

KZF1 retrigger Yes/ No 

Alarm suppression 0 ~ 250 50

Alarm delay 0~250 100

Parameters 
SD card

Param. IO420 -> SD

Param. SD->IO420

BAC-Name IO420 
-> SD
BAC-Name SD-
>IO420

6.4 Passwords for BACnet
Password for DCC service in BACnet: GEZE
Password for reinitialization service (cold and warm start): GEZE-IO420

7 Firmware update for IO 420

     All settings are lost when the firmware is updated.

Safety fuse
 X Back up name files “IO420_V1.BAC”; “IO420_V2.BAC” and “IO420MBZ1.BAC” on SD card. 
 X Back up configuration files “IO420_V1.CON”; “IO420_V2.CON” and “IO420MBZ1.CON” on SD card.

The backed-up data may no longer be compatible after firmware conversion, but they can be adapted manually. 
Further information on this subject can be found in the respective information sheet.
The object descriptions cannot be backed up and must be entered again manually.

Firmware update
Firmware updates are provided by GEZE in electronic form.
Copy the .hex file to the directory “../FlashData/IO420”.

 X Open “IO420_Flasher.bat” using the text editor. 
If the files reference is “IO420_V1.hex”, it must be changed to “IO420_V1”. 
CORRECT: “..\Flasher\STM32\ProgSTM32Pfs.bat  11 ..\FlashData\IO420\IO420_V1”

 X Save file.
 X Switch off the voltage supply for the IO 420.
 X Connect the adapter cable (mat. no.: 130829) to the IO 420.
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3.2.1 LEDs

LED 1 - (rot) LED blinkt, wenn microSD-Card gelesen oder geschrieben wird. 
LED 2 - (gelb) LED leuchtet, wenn „CP“ (Kondensatorplatine) angeschlossen ist.
LED 3 - (rot) LED blinkt bei Störung.
LED 4 - (grün) LED blinkt im normalen Betrieb.
LED 5 - (grün) LED leuchtet, wenn Spannungsversorgung für Microcontroller aktiv ist.
LED 6 - (gelb) LED blinkt, wenn Daten über BACnet ausgetauscht werden.
LED in - (grün) LED-in 4/3/2/1 leuchtet, wenn Eingang “in” 4/3/2/1 aktiv ist.
LED out - (rot) LED-out 4/3/2/1 leuchtet, wenn Ausgang “out” 4/3/2/1 aktiv ist.

3.2.2 Schnittstellen / GEZE IO 420

Schnittstellen  à CAN: 50 kBit/s, verwendet für TE 200, VAT 220, TZ 320.
 à ST 220: verwendet für ST 220, IQ-Aut Standflügel.
 à GEZE-Bus: verwendet für IQ-Aut Gangflügel.
 à BACnet: verwendet für BACnet MS/TP-Schnittstelle. 

3.2.3 DIP-Schalter Konfiguration

CAN: Abschlusswiderstand „CAN“ 120 Ohm
 X DIP-Schalter am Anfang und Ende des CAN-BUS auf ON setzen.

BACnet: Abschlusswiderstand „BACnet“ 120 Ohm
 X BACnet DIP-Schalter am ersten und am letzen IO 420 des BACnet MS/TP Bus auf ON setzen.

GEZE-Bus: DIP-Schalter Abschlusswiderstand „GEZE-Bus“ 120 Ohm
 X Bei Anschluss von GEZE-Motorschloss oder TZ 320 (Anschluss für KL 220), DIP-Schalter auf 

ON setzen.
Network-Bias: DIP-Schalter „Network-Bias“ 

 X Um den Network-Bias für BACnet MS/TP zu aktivieren, DIP-Schalter auf ON setzen. 
In einem BACnet MS/TP Netwerksystem darf nur ein Bias aktiviert sein.

3.2.4 microSD

microSD-Card Die microSD-Card (SDHC) wird im FAT16/32-Fileformat geschrieben und gelesen. Andere Formate 
werden nicht unterstützt. Die Dateien des IO 420 können auf eine microSD-Card kopiert werden. 
Hierfür wird das ST 220 benötigt. Gegebenenfalls können die Daten am PC weiter angepasst werden 
(Parametrierung oder Änderung der BACnet-Namen). Das Profil kann dann mittels microSD-Card auf 
ein anderes IO 420 mit gleicher Firmware geladen werden. 
Folgende Dateien werden auf der Karte erstellt:
 à Namensdatei für BACnet-Namen: „IO420_V1.BAC“; 
 à Konfigurationsdatei: „IO420_V1.CON“; beinhaltet alle Parameter des IO 420.
 à Log-Datei: „IO420_00.LOG“ bis „IO420_39.LOG“; 

Je nach Einstellung werden Alarmmeldungen und Aktionen in die Log-Datei geschrieben.

     
Wenn die LED für microSD-Card blinkt, darf die microSD-Card nicht aus dem Slot herausgenommen werden.  
Zum Entfernen und Einstecken der microSD-Card das IO 420 spannungslos schalten. 

3.2.5 Reset 

Reset-Taster Mit dem Reset-Taster kann die Werkseinstellung wiederhergestellt werden.  
Reset durchführen

 X Gerät spannungslos schalten.
 X „Reset-Button“ auf der Platine gedrückt halten.
 X Spannungsversorgung einschalten. 

Nach 6 Sekunden wird das Gerät auf Werkseinstellung versetzt.  
LED 3 „Störung“ und LED 4 „Normalbetrieb“ blinken im 0,4 Sekunden-Takt gleichzeitig. 

 X Wenn die LEDs blinken „Reset-Button“ loslassen.
 X Um das Gerät in den Betriebsmodus zurückzusetzen, Spannungsversorgung aus- und wieder 

einschalten.
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Fig. 5: Programming adapter cable
 X Switch on the voltage supply for the IO 420.
 X Execute the “IO420_Flasher.bat” file.

If the following error message appears, proceed as follows:

 
Fig. 6: Error “wrong COM port”

 X Adapt COM port in file “IO420_Flasher.bat”:  
WRONG: ..\Flasher\STM32\ProgSTM32Pfs.bat  11 ..\FlashData\IO420\IO420_V1 
CORRECT ..\Flasher\STM32\ProgSTM32Pfs.bat  3 ..\FlashData\IO420\IO420_V1

Fig. 7: COM port setting in the device manager

 X Execute “IO420_Flasher.bat” file again. 
The update progress is displayed in the window. The process takes several minutes.

Fig. 8: Firmware update in progress.
 X Switch off the voltage supply, unplug the cable.
 X Re-boot IO 420.
 X After the firmware update the IO 420 must be reset to factory settings.
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Abb. 5: Programmieradapterkabel
 X Spannungsversorgung für das IO 420 einschalten.
 X Datei “IO420_Flasher.bat“ ausführen.

Bei folgender Fehlermeldung gehen Sie bitte wie folgt vor:

Abb. 6: Fehler „falscher Com-Port“

 X COM Port in Datei „IO420_Flasher.bat“ anpassen:  
FALSCH: ..\Flasher\STM32\ProgSTM32Pfs.bat  11 ..\FlashData\IO420\IO420_V1 
RICHTIG ..\Flasher\STM32\ProgSTM32Pfs.bat  3 ..\FlashData\IO420\IO420_V1
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Abb. 7: COM-Port Einstellung im Geräte Manager

 X Datei “IO420_Flasher.bat“ erneut ausführen. 
Der Updatefortschritt wird im Fenster angezeigt. Der Vorgang dauert mehrere Minuten.

Abb. 8: Firmware-Update läuft.
 X Die Spannungsversorgung ausschalten, Kabel ausstecken.
 X IO 420 neu starten.
 X Nach dem Firmware-Update muss das IO 420 auf Werkseinstellung zurückgesetzt werden..
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